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1.0 Introduccidén

El Gassonic Observer-it es un detector de fugas de gas por ultrasonidos (DFGU) de tercera
generacion que sirve para la deteccion rapida de fugas de gas a presion. Emplea la avanzada
tecnologia acustica patentada de Red Neuronal Artificial (RNA) para detectar solamente las fugas de
gas, eliminando el ruido de fondo indeseado, e incorpora el sistema de autocomprobacién patentado
Senssonic™ para un funcionamiento a prueba de fallos. El Gassonic Observer-i ademas incorpora
interfaces de comunicacion y de usuario industrial estandar que proporcionan una integracion flexible
en una amplia gama de aplicaciones. Este manual de usuario describe la instalacion, el manejo y el
mantenimiento del Gassonic Observer-i con el fin de garantizar su rendimiento 6ptimo.

! La "i” del nombre del Gassonic Observer-i significa inteligente
7
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2.0 Descripcion general y caracteristicas

El Gassonic Observer-i detecta fugas de gas de sistemas de gas a presion detectando los ultrasonidos
transportados por el aire generados por el escape de gas. Este método de deteccién es
omnidireccional, funciona en condiciones atmosféricas extremas y resulta idoneo para detectar
rapidamente fugas procedentes de valvulas y bridas en sistema complejos de tuberias, tanto en
instalaciones terrestres como marinas.

La principal ventaja del uso de los detectores de fugas de gas por ultrasonidos es que el detector no
necesita esperar a que exista una acumulacién de gas; en su lugar, responde al instante, a una
distancia de hasta 28 metros, siempre que se produce una fuga de gas. El Gassonic Observer-i es
apto para todas las instalaciones de gas a presion, a partir de 2 bar (29 psi) o mas, siempre que el gas
de escape esté en estado gaseoso durante la fuga.

El Gassonic Observer-i se puede configurar para su funcionamiento en modo optimizado o en modo
clasico. En modo clasico, que alude al DFGU Observer-H de legado, la decision de alarma se basa en
un umbral SPL que puede ajustar el usuario. EI modo clasico permite integrar el Gassonic Observer-i
en instalaciones de Gassonic Observer y Gassonic Observer-H. En el modo optimizado, el método de
deteccion se basa en el algoritmo RNA inteligente, capaz de distinguir entre fugas de gas y ruido de
fondo.

El Gassonic Observer-i dispone de certificacion segun las normas ATEX, IECEX, FM, CSA, HART e
IEC 61508. La carcasa del detector es de acero inoxidable fundido AlISI 316L a prueba de acidos y el
indice de proteccion es de IP66 con una clasificacion NEMA de tipo 4X. El funcionamiento del
Gassonic Observer-i como dispositivo de seguridad no esta cubierto por la certificacion ATEX.

2.1. Red neuronal artificial (RNA)

Un parametro de rendimiento esencial del detector de fugas de gas por ultrasonidos es
garantizar una sensibilidad acustica elevada a las fugas de gas reales, y al mismo tiempo
minimizar las interferencias de las fuentes de ruido de fondo, sin relacién con las fugas de gas.
A fin de garantizar esta caracteristica tan importante, el Gassonic Observer-i es el primer
detector de fugas de gas por ultrasonidos que emplea algoritmos multiespectro de Red
Neuronal Artifical (ANN) en el disefio avanzado de procesamiento de sonido acustico del
detector con el fin de distinguir entre las fugas de gas reales y las falsas alarmas.

El RNA es un algoritmo matemético y sirve para buscar familiaridad en un conjunto de datos
grande y complejo. EI RNA funciona de forma muy similar a como el cerebro humano gestiona
el flujo constante de informacién recibida a través de los sentidos: a través de los 0jos, los
oidos, la nariz y la boca. Por ejemplo: cuando hemos visto la cara de una persona o hemos
oido su voz durante su juventud, a menudo somos capaces de reconocer a esa persona 20 o
30 afios después, incluso si la persona ha cambiado con los afios. El motivo por el que somos
capaces de reconocer a esa persona es que nuestro cerebro no esti programado para buscar
una coincidencia o un patrén exactos, sino que busca una combinacion de similitudes
conocidas para cuya comparacion estd formado el cerebro, para asi tomar una decision. Si el
cerebro humano no buscase familiaridad cuando conocemos a una persona, sino que
simplemente buscase la coincidencia exacta con lo que recordamos de esa persona, solo la
reconoceriamos si no hubiera cambiado y tuviese exactamente el mismo aspecto.

Un detector de fugas de gas por ultrasonidos no tiene que reconocer a las personas a distintas
edades; en cambio, necesita reconocer de forma eficaz el patrén de sonido de las fugas de
gas y al mismo tiempo rechazar los patrones de sonido del ruido de fondo acustico no

8
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relacionado con las fugas de gas. El Gassonic Observer-i emplea algoritmos RNA avanzados
para optimizar la capacidad del detector para distinguir entre el ruido de fondo normal no
relacionado con las fugas de gas y las fugas de gas reales. Gracias al uso de la tecnologia
RNA, el Gassonic Observer-i es capaz de registrar y analizar constantemente el flujo de
sonido acustico complejo generado en entornos de planta muy ruidosos, asi como de activar
al instante una alarma si se detecta el ruido especifico de una fuga de gas.

La red neuronal artificial (RNA) permite analizar el sonido acustico entrante, basandose en el
dominio de frecuencia en lugar de en el dominio de nivel sonoro (niveles dB) de bandas de
frecuencia individuales. Asi, el Gassonic Observer-i detecta solamente el sonido de las fugas
de gas, incluso si los sonidos de las fugas de gas se emiten a niveles sonoros mucho mas
bajos que el ruido de fondo. En realidad, esto significa que la RNA es extremadamente inmune
a las falsas alarmas de fuentes de ruido de fondo indeseadas, pero al mismo tiempo es
extremadamente sensible a las fugas de gas, independientemente de su tamafo.

El Gassonic Observer-i es capaz de analizar un ruido acustico de hasta 12 kHz como minimo,
mientras que otros detectores de fugas de gas por ultrasonidos tienen que ignorar el ruido
inferior a 20 kHz para evitar interferencias de compresores u otros ruidos acusticos artificiales
no relacionados con las fugas de gas. Gracias a la tecnologia multiespectro RNA, la banda de
frecuencia funciona con hasta 12 kHz como minimo, lo que permite recoger y analizar mas
potencia sonora de posibles fugas de gas, para proporcionar asi un mas amplio rango de
deteccion de fugas de gas.

Gracias a la tecnologia RNA, el Gassonic Observer-i incorpora algoritmos de red neuronal
previamente formados de fabrica y no requiere de complicados procedimientos de formacion
in situ para adaptarse a las condiciones acusticas especificas de la planta; por el contrario,
esta listo para su uso en todo tipo de entornos acusticos, inmediatamente después de la
instalacion.
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2.2. Area supervisada por el Gassonic Observer-i

El Gassonic Observer-i se configura en modo optimizado o modo clasico con niveles de activacion
SPL de hasta 44 dB como minimo y es capaz de detectar fugas de gas de 0,1 kg/s a distancias en eje
de hasta 30 metros. Mostrada en la figura 1, el area de deteccién esta basada en fugas de gas reales
y representa la cobertura maxima del Gassonic Observer-i sin obstaculos sélidos entre el detector y la
fuga. Con un aumento en los niveles de activacion SPL ajustables por parte del usuario, el area de
cobertura se reduce de forma equivalente. En modo optimizado, el algoritmo RNA elimina la
necesidad de niveles de activacion SPL al tiempo que omite falsas alarmas debidas a ruidos de fondo,
por lo que aumenta la cobertura de deteccion de fugas en areas con mucho ruido de fondo.

Para obtener més informacién sobre el area de cobertura, consulte con su representante local o en
nuestro manual técnico de DFGU.

Figura 1: Caracteristicas de cobertura del detector (vista lateral)
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2.3. Salidas del detector

El DFGU Gassonic Observer-i cuenta con las siguientes capacidades de salida:

¢ Interfaz de bucle de corriente con salida anal6gica de 4-20 mA: absorcién o fuente (ajuste de fabrica =
fuente)

¢ Relé de alarma para indicar una posible alarma de fuga de gas
e Relé de error para indicar un fallo del detector
o Interfaz HART 6.0, que funciona con una interfaz de bucle de corriente de 4-20 mA

¢ Interfaz de serie de Modbus, que funciona en dos cables independientes, RS-485 semiduplex

11
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3.0 Instalacioéon

3.1. Estructura mecanica

El Gassonic Observer-i esta compuesto por dos camaras. Ambas camaras estan certificadas como
resistentes al fuego (Ex d) y antideflagrantes (XP). Los cables estan conectados a través de entradas
de conexiones M20 x 1,5 6H situadas en la camara superior, utilizando prensaestopas Ex d
homologados o un circuito homologado con junta montado a menos de 18" del detector. Los nlcleos
interiores de los cables que entran en el detector deben tener una longitud minima de 25 cm. Esto
asegurara que no haya ninguna tension en los cables ni en la tarjeta de circuitos impresos del
conector al abrir la cAmara superior. Los dos tornillos de fijacién estan situados en la camara superior
del detector, de forma que los cables penetraran en la parte fija del mismo. La parte inferior se une a
la parte superior por medio de seis tornillos Allen con arandelas de blogueo. Desenroscando estos
tornillos puede accederse a la tarjeta de circuitos impresos del conector situada en la camara superior.
Estos tornillos se fijan a la cAmara inferior mediante arandelas de retencion. La camara inferior del
detector queda sustentada por la correa de carga, que permanece conectada a la camara superior.

La cdmara inferior incluye el dispositivo asociado integral de seguridad intrinseca, que limita la energia
a un microfono de seguridad intrinseca y una fuente de sefial piezo, montados en el exterior del
envolvente.

Figura 2: Estructura mecanicainterna
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Figura 3: Estructura mecanica externa

3.2. Funcionamiento mecanico y seguridad

Al cerrar la camara superior, asegurese de que la correa de carga y los cables no quedan atrapados
entre el cierre y la parte superior del detector. Compruebe el estado de la junta térica y la ruta de la
llama. Sustituya la junta térica si estuviera dafiada. Para reparaciones en caso de dafios en la ruta de
la llama, consulte directamente en fabrica.

NOTA: La temperatura ambiente esta limitada de -40°C a +60°C. El funcionamiento del detector de
fugas de gas por ultrasonidos Gassonic Observer-i como dispositivo de seguridad segin la clausula
1.5 del Anexo Il de la Directiva ATEX 94/9/CE no esta cubierto por la certificacion ATEX.

3.2.1. Condiciones especificas de uso

e Los tornillos M6x1x20 de clase A2-70 que unen las juntas de las bridas de cierre deben
apretarse con un par de apriete de 9 Nm utilizando una llave dinamomeétrica.

e Consulte al fabricante la necesidad de informacion sobre las dimensiones de las juntas
resistentes al fuego.

¢ No las abra si existe una atmésfera explosiva. Lea atentamente este manual de instrucciones
antes del uso o la realizacion de tareas de mantenimiento.

ADVERTENCIA: No desenrosque los seis tornillos interiores ni abra la caAmara inferior. Si se abre la
camara inferior, la garantia quedara anulada.
Peligro de chispas electrostaticas. Limpie las partes no metdlicas utilizando
exclusivamente un pafio himedo.

13
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3.3. Montaje

Para fijar el Gassonic Observer-i en su posicién de funcionamiento se utilizan dos pernos de acero
inoxidable M8 (no suministrados), separados 88 mm, sujetos a la parte superior del detector. Estos
pernos pueden penetrar en la parte superior del detector un maximo de 14 mm. El detector puede
montarse en un poste independiente o en una pared utilizando el soporte de montaje Gassonic 80601-
1. Este soporte es un accesorio opcional y se suministra con dos pernos de montaje en U M8 que
pueden fijarse alrededor de un poste con una dimensién maxima de 63 mm. También es posible
montar el detector directamente en vigas estructurales no expuestas a vibraciéon o en bandejas de
cables. El micréfono debe estar colocado hacia abajo y, si fuera necesario inclinar el detector, el
angulo de inclinacion no debe ser superior a 45°. Al montar el detector a menos de medio metro de
distancia de una estructura sélida, por ejemplo, una pared o un depdsito de gran tamafio, evite dirigir
la fuente de sonido de comprobacion acustica hacia esta estructura. La fuente de sonido debe
orientarse a espacios libres lo mas lejos posible.

Figura 4: Diagrama de montaje
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3.4.
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Figura 5: Diagrama de cableado
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Figura 6: Borne de puesta a tierra externo

seccion del cable debe ser igual o inferior a la seccién de los cables de alimentacion eléctrica.
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Figura 7: Borne de puesta a tierra interno
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4.0 Funcionamiento y configuracion

4.1. Recepcion del equipo

Todos los equipos suministrados se transportan en contenedores con amortiguacion de impactos que
ofrecen una proteccién 6ptima contra dafios fisicos. El contenido debe extraerse cuidadosamente y
comprobarse con la lista de envio. En caso de haberse producido algin dafio o si existiera alguna
discrepancia con respecto al pedido, péngase en contacto con el fabricante lo antes posible. En la
subsiguiente correspondencia con el fabricante debe especificarse la referencia del equipo y el nUmero
de serie.

4.2. Funcionamiento normal

= Conexion: La unidad Gassonic Observer-i inicia su microprocesador, lleva a cabo
comprobaciones internas y accede al modo de funcionamiento normal en cuestién de segundos.
Durante la conexién, la corriente de salida analégica esta ajustada a 0,0 mA; aparecen de forma
secuencial la versién de software y "TEST".

= Normal: En la pantalla aparece el SPL en tiempo real. El valor de salida anal6gica
correspondiente a 4-20 mA esté ajustado en funcion del modo de deteccion, clasico u optimizado.

= Alarma: Dependiendo del modo de deteccion (modo cldsico o modo optimizado) en la pantalla
aparece “A” 0 “C” delante de la lectura de SPL. Se activa el relé de alarma*.

= Error: En la pantalla aparece el tipo de error y se activa el relé de error. Por omisién, el relé de
error esta activado.

= Autocomprobacién: La autocomprobacion acustica se realiza a intervalos regulares y, durante la
comprobacion, en la pantalla aparece una lectura de SPL registrada inmediatamente antes de su
inicio.

* Tanto el relé de alarma como el relé de error estan configurados como unipolar de dos posiciones.

4.3. Configuracién

La configuracién puede realizarse de tres modos distintos. La pantalla/iman es una entrada para
usuario que Unicamente precisa un iman como herramienta externa. Se utiliza principalmente en
sistemas sencillos. HART es un método que requiere un médem HART y un software compatible. Se
utiliza generalmente cuando se dispone del cableado correspondiente y se desea informacion de
control. Modbus precisa un par de cables separados y un convertidor de RS-485 a PLC. Se utiliza
principalmente en sistemas de gran envergadura.

4.3.1. Modos de deteccidn
El Gassonic Observer-i tiene dos modos de deteccion:
¢ Modo clasico: La deteccion de fugas de gas se basa solo en la activacion de alarma SPL

e Modo optimizado: La deteccién de fugas de gas se basa en el algoritmo RNA y en el nivel de
sensibilidad RNA

Para seleccionar los modos de deteccion, véase la seccién 4.4.

4.3.2. Activacion de alarma SPL

En modo clasico, la activacion de alarma SPL debe ajustarse como minimo a 6 dB mas que el ruido
de fondo. Cuando utilice el relé de alarma, el ajuste de la activacién de alarma debe realizarse
internamente a través de un nivel de activacion ajustable en pasos de 5 dB entre 44 y 99 dB. Cuando
utilice la salida analdgica, el nivel de activacion debe ajustarse en el sistema de fuego y gas. El ajuste
predeterminado de fabrica es de 79 dB.
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4.3.3. Nivel de sensibilidad RNA

En modo optimizado, al ajuste dB interno se le denomina nivel de sensibilidad RNA. El nivel de
sensibilidad RNA es el nivel SPL (dB) al que empieza a funcionar la RNA. Por ejemplo, si la RNA esta
ajustada a 64 dB, todo el ruido acustico recibido por el Gassonic Observer-i con un nivel sonoro
inferior a 64 dB NO se considerara positivo por la RNA. Si el SPL es superior a 64 dB, la RNA admitira
una fuga de gas como positiva y activara una alarma. Se recomienda mantener la sensibilidad RNA
tan baja como sea posible a fin de optimizar el rango de deteccion y explotar todo el potencial de la
tecnologia RNA. La sensibilidad RNA se ajusta internamente a través del iman de la pantalla en pasos
de 5 dB entre 44 y 99 dB. El ajuste predeterminado de fabrica es de 54 dB.

Tiempo de retardo

Se implementa un tiempo de retardo de alarma interno para eliminar falsas alarmas debidas a picos
breves de ruido de fondo. Este tiempo de retardo puede ajustarse de forma interna de 0 a 240
segundos. La configuracion predeterminada de fabrica esta ajustada a 10 segundos para el modo
clasico y a 2 segundos para el modo optimizado.

En el modo clasico, el tiempo de retardo de alarma interno solo estd conectado al relé de alarma, y no
la salida analégica de 4-20 mA. Cuando utilice la salida analégica en modo clasico, es necesario
programar un retardo de alarma en el sistema de fuego y gas.

En el modo optimizado, el tiempo de retardo controla el relé de alarma, asi como la salida analdgica.
El tiempo de retardo en modo optimizado representa el tiempo en que la RNA tarda en reconocer una
fuga de gas, se activa la alarma en la salida analdgica y el relé de alarma se activa.

4.3.4. Relé de alarma activado/desactivado

El relé de alarma puede estar normalmente activado o normalmente desactivado. En estado activado,
el conmutador unipolar de dos posiciones permite la apertura o el cierre de un contacto en caso de
alarma. El estado normalmente activado es un método a prueba de fallos. Si se produce una alarma o
una parada de potencia, se indica un estado de alarma. El ajuste predeterminado de fabrica es de
normalmente desactivado.

4.3.5. Relé de alarma enclavado / no enclavado

El relé de alarma se puede enclavar para mantener el estado de alarma incluso si la fuga de gas
desaparece. Esta funcién de relé puede configurarse utilizando un iman de la pantalla, asi como a
través de la interfaz Modbus o HART. El ajuste predeterminado de fabrica es de no enclavado.

4.3.6. Modbus

Modbus es un canal de comunicacion serial opcional utilizado para obtener informacién de control. El
Gassonic Observer-i tiene dos canales de Modbus independientes. El segundo canal de Modbus se
puede configurar a modo de interfaz HART opcional.
e Velocidades en baudios 2.400, 4.800, 9.600, 19.200, 38.400, 57.600 bps
El ajuste predeterminado de fabrica es de 19.200 bps
e Formatos 8-N-1, 8-N-2, 8-O-1,
El ajuste predeterminado de fabrica es de 8-N-1
e Direccion
El ajuste predeterminado de fabrica es de canal 1 direccién 1y canal 2 direccién 1
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4.3.7. Habilitar HART
e Selecciona si el canal 2 corresponde a Modbus o0 a HART

El ajuste predeterminado de fabrica corresponde a HART habilitado y corriente normal, en
caso de estar HART instalado

4.3.8. HazardWatch

HazardWatch se utiliza cuando el Gassonic Observer-i forma parte de un sistema de fuego y gas
HazardWatch de General Monitors o de un sistema Model 10K de MSA.

El ajuste predeterminado de fabrica es deshabilitado.

4.3.9. Autocomprobacién acustica

Se efectlia una autocomprobacion acustica (denominada Senssonic™) cada 15 minutos, con una
duracién aproximada de 8 segundos. Una fuente sonora de ultrasonido transmite al micréfono una sefial
de prueba con un barrido de frecuencia de amplitud constante. El detector analiza el resultado del barrido
y almacena el valor SPL més alto en dB. Este valor se compara con un valor de referencia de fabrica y el
resultado debe encontrarse dentro de una tolerancia predefinida. Si la sefial de prueba se encuentra fuera
de la tolerancia predefinida, el Gassonic Observer-i repetira la autocomprobacién acustica 30 segundos
después de la primera comprobacion fallida. Si esta sefial de prueba continda fuera de la tolerancia, se
realiza otra autocomprobacién acustica 30 segundos mas tarde. Si esta tercera sefial de prueba estd aun
fuera de la tolerancia, el Gassonic Observer-i indicard un modo de error acustico. En este modo, aparece
el cédigo “ERAC" y el relé de error se activa. El usuario puede obtener el estado del relé a través de las
interfaces de comunicacion digital Modbus o0 HART. Ademas, la salida de 4-20 mA indica 1 mA durante
5segundos y vuelve a indicar la lectura de SPL correspondiente hasta el siguiente fallo de la
comprobacion acustica. Esta secuencia se repite hasta que se haya subsanado el fallo acustico.

El error de autocomprobacion se puede producir si:

. z Acoustic self-test sequence
e Existe un obstaculo que bloquea la ruta del .

sonido a
e La fuente de sonido de autocomprobacion es & A, . » -
o4 P B I »

defectuosa & Lo g :

& A
& o & & N

¥ A & N > Fa' s &,
9 @ -w:.!' & D T N T "

e El micro6fono esta defectuoso

Si el fallo no estuviera originado por una de estas
causas, la unidad Gassonic Observer-i puede
comprobarse mediante una "prueba de ganancia” con la
unidad de comprobacion y calibracion portatil Gassonic
1701, antes de enviar el Gassonic Observer-i a la fabrica para su servicio.

Durante la autocomprobacion acustica, el Gassonic Observer-i muestra la Ultima lectura de SPL
registrada inmediatamente antes del inicio de la comprobacion, e indica el nivel de corriente fija
correspondiente en la salida analdgica de 4-20 mA. Ademads, un LED verde se ilumina durante la
autocomprobacion, que puede verse a través de la mirilla dptica.

4.3.10. Entradas

¢ Reinicio de alarma remoto: El Gassonic Observer-i esta equipado con un interruptor de reinicio
de relé remoto que permite al usuario reiniciar los relés a distancia, sin tener que acceder
fisicamente a la unidad Gassonic Observer-i.

¢ Restablecimiento de valores predeterminados: El conector de reinicio remoto también se utiliza
para restablecer los valores predeterminados de algunas opciones de usuario (parametros de
Modbus, activacion de alarma SPL, tiempo de retardo, etc.). Para ello, el conector se conecta a

19



GASSONIC OBSERVER-i

tierra y se enciende la alimentacién eléctrica. El conector debe permanecer conectado a tierra
durante un minuto después de encender la alimentacion eléctrica.

e Prueba de alarma: El Gassonic Observer-i puede equiparse con una prueba de alarma remota.
Esta prueba resulta util para comprobar el cableado del sistema externo. Conectando a tierra el
conector de prueba de alarma, el Gassonic Observer-i accede al modo de alarma, en el que
permanecera hasta que se retire el conector de prueba de alarma. Si el tiempo de conexion a
tierra es superior a 30 segundos, el dispositivo pasa a estado de fallo.

e Prueba SB100: De forma similar a lo que ocurre con la prueba de alarma, es posible utilizar la
unidad de comprobacion SB100 para comprobar el cableado del sistema externo. Activando la
SB100 y apuntando con ella directamente al detector, el Observer-i accedera al modo de alarma, en
el que permanecera hasta que se apague la SB100. En el caso del modo clasico, la salida analdgica
coincidira con el SPL dB de la pantalla. En el caso del modo optimizado, la salida analégica sera de
1,5 mA durante 2 segundos, después de 16 mA y, tras el tiempo de retardo, de 20 mA.

4.3.11. Métodos de salida

El Gassonic Observer-i cuenta con 4 métodos de salida principales:

e Salida de relé de alarma
Puede configurarse como normalmente activado/desactivado

e Salida de relé de fallo
Configurado siempre como normalmente activado

e Salida analégica de 4-20 mA
Puede configurarse como fuente o sumidero

e Comunicacion digital de serie
Puede configurarse como Modbus dual o Modbus simple y HART (opcional)

El usuario debe identificar el método de salida adecuado.

4.3.12. Valores nominales de relés

= 8A@ 250 VCA
= Veéanse en el gréafico del apartado 8.2.1 los valores nominales de CC

4.3.13. Salida de relé de alarma

En modo clasico, la activacion de alarma SPL debe ajustarse como minimo a 6 dB mas que el ruido de
fondo. Cuando utilice el relé de alarma, el ajuste de la activaciébn de alarma debe realizarse
internamente a través de un nivel de activacion ajustable en pasos de 5 dB entre 49 y 99 dB. Cuando
utilice la salida analdgica, el nivel de activacion debe ajustarse en el sistema de fuego y gas. El ajuste
predeterminado de fabrica es de 79 dB.

En modo optimizado, al ajuste dB interno se le denomina nivel de sensibilidad RNA. Este se ajusta
internamente a través del iman de la pantalla en pasos de 5 dB entre 49 y 99 dB. El nivel de
sensibilidad RNA es un nivel dB que impide que el detector emita alarmas sobre un evento RNA
positivo, salvo que el SPL haya superado el nivel de sensibilidad RNA.

Se implementa un tiempo de retardo de alarma para eliminar falsas alarmas debidas a picos breves de
ruido de fondo. Este tiempo de retardo es especialmente importante en el modo clasico, cuando no se
utiliza la RNA para la deteccién de gas. El tiempo de retardo puede ajustarse de 0 a 240 segundos. La
configuracién predeterminada de fabrica para el retardo esta ajustada a 2 segundos en modo
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optimizado y a 10 segundos en modo clasico. El retardo también puede puede configurarse a través
del "panel de fuego y gas", Modbus o HART.

Cuando se produce una fuga de gas en la zona de cobertura del detector y el detector estd en modo
clasico, se alcanza el nivel de activacion, el LED de la mirilla 6ptica se ilumina y el temporizador de
retardo de alarma se inicia. Una vez transcurrido el tiempo de retardo, la unidad pasa al modo de alarma.

Cuando se produce una fuga de gas en la zona de cobertura del detector y el detector estd en modo
optimizado, la RNA calcula la probabilidad de fuga de gas real y seré positiva. Cuando ademas se
alcanza el nivel de sensibilidad RNA, el LED de la mirilla éptica se ilumina y el temporizador de retardo
de alarma se inicia. Una vez transcurrido el tiempo de retardo, la unidad pasa al modo de alarma.

Un modo de alarma da lugar a lo siguiente:

» En la pantalla parpadea el valor dB precedido de una "A" ("C" en modo clasico)
* Elrelé de alarma se activa

» La salida analdgica cambia segun el modo de salida (véase la tabla 1)

* Se registra un evento

4.3.14. Salida de 4-20 mA

En funcionamiento normal, la salida es de entre 4 y 20 mA. Al utilizar este método de salida en modo
clasico, la activacién de SPL se ajusta como minimo con 6 dB mas que el ruido de fondo, y debe
ajustarse un tiempo de retardo de alarma igual o superior a 10 segundos en el sistema de fuego y gas.
En el caso del modo optimizado, se recomienda un tiempo de retardo de alarma igual o superior a 2
segundos y un nivel de sensibilidad RNA entre 54 y 84 dB. Para una distancia de cobertura maxima, el
nivel de sensibilidad RNA se puede ajustar a 44 dB. El nivel de sensibilidad RNA se indica a través de
“TL” en la estructura de menus (véase la seccion 4.4.3).

Modo clasico: 4-20 mA representa de 40 dB a 120 dB.
El valor de salida en mA correspondiente al SPL en dB puede calcularse con la siguiente formula:

{[(n—40)*16]/80} + 4 = x
n: nivel sonoro en dB
x: valor de salida en mA

Modo optimizado:

En modo optimizado, la unidad utiliza RNA. Esto significa que la unidad calcula constantemente la
probabilidad de que la entrada sea una fuga de gas real. En modo optimizado, el usuario dispone de
tres salidas analdgicas entre las que elegir. Las salidas son las siguientes:

SPL independiente (en la pantalla aparece EAQL): 4 — 12 mA representa 40-120 dB. 16 mA
para advertencia y 20 mA para alarma (la advertencia se produce antes de agotarse el tiempo
de retardo)

{[(n—40)*8]/80}+4=x
n: nivel sonoro en dB
x: valor de salida en mA

Independiente (EAO2): 4 mA para normal, 16 mA para advertencia y 20 mA para alarma

SPL solamente (EAO3): 4-20 mA representa 40-120 dB. Este modo de salida normalmente
solo se utiliza con los sistemas de fuego y gas GM HazardWatch o Model 10k de MSA. El
usuario puede utilizar la activacion SPL para ajustar el umbral de alarma, de forma similar a lo
gue ocurre con el modo clasico. La activacién SPL debe ser al menos 6 dB superior al ruido de
fondo. El relé de alarma se controla por un nivel de activacién ajustable en pasos de 5 dB,
desde 44 hasta 99.
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4.4.

Funcion

Selecciéon de modos

Modo clasico, (pantalla=CLSM)

Deshabilitar HART

Habilitar HART (estandar)

Habilitar HART (especial)

Salida analdgica normal

de 4 mA a 20 mA = de 40 dB(u)

de 4 mA a 20 mA = de 40 dB(u)

de 4 mA a 20 mA = de 40 dB(u)

a 120 dB(u) a 120 dB(u) a 120 dB(u)
Menu activado 3 mA 3,5mA 3 mA
Fallo acustico 1mA 3,5mA 1,25 mA
Tension de alimentacion baja 0 mA 3,5mA 1,5 mA

Modo de prueba SB100

de 4 mA a 20 mA =de 40 dB(u)
a 120 dB(u)

de 4 mA a 20 mA = de 40 dB(u)
a 120 dB(u)

de 4 mA a 20 mA = de 40 dB(u)
a 120 dB(u)

Modo optimizado, modo SPL
independiente

(pantalla=EAO1):
Funcion

Salida analdgica normal

Deshabilitar HART
de 4 mA a 12 mA = de 40 dB(u)

Habilitar HART (estandar)
de 4 mAa 12 mA =de 40 dB(u)

Habilitar HART (especial)
de 4 mA a 12 mA =de 40 dB(u)

a 120 dB(u) a 120 dB(u) a 120 dB(u)
Salida analdgica, 16/20 mA 16/20 mA 16/20 mA
advertencia/alarma
Menu activado 3 mA 3,5mA 3 mA
Fallo acustico 1mA 3,5mA 1,25 mA
Tensién de alimentacidn baja 0 mA 3,5mA 1,5 mA
Modo de prueba SB100 1,5 mA 3,5mA 1,5 mA

Modo optimizado, modo
independiente

(pantalla=EAQ2):

Funcién Deshabilitar HART Habilitar HART (estandar) Habilitar HART (especial)
Salida analdgica normal 4 mA 4 mA 4 mA

Salida analdgica, 16/20 mA 16/20 mA 16/20 mA
advertencia/alarma

Menu activado 3 mA 3,5mA 3 mA

Fallo acustico 1mA 3,5mA 1,25 mA

Tensién de alimentacién baja 0 mA 3,5mA 1,5 mA

Modo de prueba SB100 1,5 mA 3,5mA 1,5 mA

Modo optimizado, modo SPL
completo (pantalla=EAO3):
Funcion

Salida analdgica normal

Deshabilitar HART

de 4 mA a 20 mA =de 40 dB(u)
a 120 dB(u)

Habilitar HART (estandar)

de 4 mA a 20 mA = de 40 dB(u)
a 120 dB(u)

Habilitar HART (especial)

de 4 mA a 20 mA = de 40 dB(u)
a 120 dB(u)

Salida analdgica,

de 4 mA a 20 mA = de 40 dB(u)

de 4 mA a 20 mA = de 40 dB(u)

de 4 mA a 20 mA = de 40 dB(u)

advertencia/alarma a 120 dB(u) a 120 dB(u) a 120 dB(u)
Menu activado 3 mA 3,5mA 3 mA

Fallo acustico 1mA 3,5 mA 1,25 mA
Tension de alimentacion baja 0 mA 3,5mA 1,5 mA
Modo de prueba SB100 1,5 mA 3,5mA 1,5 mA

Tabla 1: Nivel de salida analégica
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Cuando se selecciona HART, la corriente de salida cambia para cumplir los requisitos de la HART
Foundation. La HART Foundation no especifica una corriente inferior a 3,5 mA. En el modo HART
normal, la corriente real no desciende de 3,5 mA. Modbus informa de la salida analégica como si
HART no estuviera presente. Esto permite a los usuarios utilizar un programa Modbus constante.
Cuando el relé de alarma esta enclavado, la corriente y los valores de pantalla siguen el nivel dB real.
El relé regresa al estado normal después de activarse el reinicio de relé a través de Modbus, HART o
de un interruptor remoto.

La unidad contara con una salida habilitada cuando se activen la configuracién, la calibracion o la
comprobacion acustica. Esta activacion tiene lugar mediante los imanes de pantalla, HART o Modbus.

Fuente: el detector envia un bucle de corriente. Sumidero: el detector recibe un bucle de corriente.

4 — 20 Ejemplos de salida

cl

4 m B
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4.4.1. Salidade error/fallo

Los estados de error/fallo se indican de varias formas:

Error/fallo ‘ Pantalla

En la pantalla de la interfaz de usuario

A través de la salida analdgica de 4-20 mA
El relé de error/fallo se desactiva
La informacién digital de HART muestra un error
La informacion digital de Modbus muestra un error
Se registra un evento de fallo cada 30 segundos

Relé de
fallo

Prioridad

SA ‘ Modbus

‘ Accion del usuario

del gas

Alimentacion Restaurar tension de
baia ERV- 0 mA* 0 mA Desactivado funcionamiento Si
) correcta
Comprobar ruta del
Fallo acustico ERAC 1 mA ** 0 mA Desactivado | sonido de fuente piezo Si
al micréfono
Interruptor de
alarma remoto EAST 0 mA* 0 mA Desactivado Comprqbar cableado Si
bloqueado del interruptor
Interruptor de
reinicio de relé ERST 0 MA* 0 mA Desactivado Comprqbar cableado Si
remoto del interruptor
blogueado
Sensores
magnéticos EMAG 0 mA* 0 mA Desactivado Retirar iman Si
bloqueados
F."f‘”o. L EINV 0 mA* 0 mA Desactivado Restaurgr yalores eE No
tensién interna fabrica
Erorde | pcpr | omA* | OmA | Desactivado | ReStaurarvalores de No
memoria critica fabrica
Aplicar de nuevo
Error de alimentacion y
memoria de EUSR 0 mA* 0 mA Desactivado restaurar valores No
usuario predeterminados de
usuario.
Error de Aplicar de nuevo
memoria de EHRT 0 mA* 0 mA Desactivado aI|men_taC|on y No
HART restaurar informacion
de HART.
Error de Al aplicar de nuevo
memoria de EEVT 0 mA* 0 mA Desactivado a_llmentacmn, es No
eVentos posible que los datos
de eventos se corrijan.

Tabla 2: Indicaciones de error/fallo

* Véase la secuencia de la autocomprobacion acustica en el apartado 5.4.
** \/éase la corriente de salida de HART en la tabla 1.
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Alimentacién baja

Este fallo se produce si la tension de alimentacion en el Gassonic Observer-i desciende por debajo
de +12,5 VCC. Cuando la alimentacién regresa al estado normal, el Gassonic Observer-i pasa de
nuevo a la puesta en funcionamiento.

Accién: asegurarse de que la tension de alimentacion es de al menos +14 VCC en el
Gassonic Observer-i.
Fallo acustico
El Gassonic Observer-i no ha superado la comprobacion acustica.
Accion: asegurarse de que la espuma y todos los componentes acusticos estan
limpios. Sustituir la fuente de luz.
Interruptor de alarma remoto bloqueado
La "alarma remota" esta cerrada durante 60 segundos.
Accion: comprobar el cableado de la alarma remota. Una vez se haya eliminado el
cortocircuito, la unidad regresara al funcionamiento normal.
Interruptor de reinicio de relé remoto bloqueado
El "reinicio remoto" esta cerrado durante 30 segundos.
Accidn: comprobar el cableado del interruptor de reinicio remoto. Una vez se haya
eliminado el cortocircuito, la unidad regresara al funcionamiento normal.
Sensores magnéticos bloqueados
El "sensor magnético bloqueado” esta cerrado durante 60 segundos.
Uno de los cuatro interruptores magnéticos o un cable presentan un cortocircuito.
Accion: si el interruptor magnético esta cortocircuitado, la unidad debe enviarse a
fabrica 0 a un centro de servicio autorizado para su inspeccion.
Fallo de tensién interna

El fallo puede estar originado por una tension interna que no se corresponde con el valor
correcto o por un circuito que no funciona adecuadamente.

Accibn: se ha producido un error interno. La unidad debe enviarse a fabrica para su
inspeccion.
Error de memoria critica

Se trata de un error de la memoria principal y el Gassonic Observer-i puede no funcionar
correctamente.

Accidn: La unidad debe enviarse a fabrica o a un centro de servicio autorizado para
Su reparacion.
Error de memoria de usuario

La memoria de usuario incluye el nivel de activacion, el tiempo de retardo, enclavado/no
enclavado, activado/desactivado, ajuste de Modbus y otros ajustes modificables por el
usuario. Este error indica que uno o varios de estos valores son incorrectos.
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Accién: aplicar alimentacion. El error desaparece, pero los datos contindan siendo
incorrectos. El usuario debe restablecer todos los ajustes de usuario.

Error de memoria de HART

Un registro de la memoria de HART presenta un error. Estos registros contienen los ajustes
de usuario de HART. Este error indica que uno o varios de estos valores son incorrectos.

Accién: aplicar alimentacion. El error desaparece, pero los datos contindan siendo
incorrectos. El usuario debe restablecer toda la informacion de HART.

Error de memoria de eventos

La memoria de eventos presenta un error. Parte o toda la informacion de eventos en
incorrecta. Este error indica que uno o varios de estos valores son incorrectos.

Accidn: aplicar alimentacion. El error desaparece, pero los datos contindian siendo
incorrectos.

El Gassonic Observer-i dispone de cuatro bloques de memoria diferentes que se comprueban
peridodicamente. El usuario recibe una notificacion a través de esta funcion de salida de error/fallo en
caso de producirse un error en cualquiera de estos bloques de memoria.

Cuando se selecciona HART, la corriente de salida cambia para cumplir los requisitos de la HART
Foundation. La HART Foundation no especifica una corriente inferior a 3,5 mA. En el modo HART
normal, la corriente real no desciende de 3,5 mA. Modbus informa de la salida analégica como si
HART no estuviera presente. Esto permite a los usuarios utilizar un programa Modbus constante.
Cuando el relé de alarma esta enclavado, la corriente y los valores de pantalla siguen el nivel dB real.
El relé regresa al estado normal después de activarse el reinicio de relé a través de Modbus, HART o
de un interruptor remoto.

La unidad contard con una salida habilitada cuando se activen la configuracién, la calibracién o el
modo de comprobacién acustica. Esta activacion puede tener lugar mediante los imanes de pantalla,
HART o Modbus.

4.5, Pantalla de usuario e interfaz de imanes

La interfaz de usuario estd compuesta por una pantalla de LED de cuatro digitos y cuatro interruptores
magnéticos para permitir a un operario local confirmar o cambiar los ajustes sin abrir la unidad.
Cuando se utiliza la interfaz de usuario, el Gassonic Observer-i cambia al modo de configuracion. El
modo de configuracidn esta compuesto por las siguientes comprobaciones: Salida analdégica=3,5 mA
(HART habilitado), 3,0 mA (HART deshabilitado).

En la siguiente pagina se muestra el diagrama de menus de usuario del Gassonic Observer-i.
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4.5.1. Ajuste/Comprobacion del modo de deteccion y el modo de salida
analdgica

El modo de deteccion se ajusta colocando el iman en el boton MENU durante el arranque durante
5 segundos. Al final del arranque, el Gassonic Observer-i accedera al mend de configuracién de
deteccion; aparecera “ENON" si el modo optimizado esta activado y “ENOF” si el modo optimizado
esta desactivado. “ENOF” significa que el Gassonic Observer-i esta en modo clasico.

El modo clasico solo dispone de un modo de salida analdgica: 4-20 mA representa 40-120 dB. El
Gassonic Observer-i pasa de forma automatica a este modo de corriente al seleccionar el modo
clasico.

El Gassonic Observer-i accederd de forma predeterminada a SPL independiente (EAO1) si se
selecciona el modo optimizado. Si el usuario desea cambiar al modo optimizado de salida anal6gica,
tras haber seleccionado “ENON”, pulse el boton MENU y en la pantalla aparecerd “EAO1". Utilice los
botones UP y DOWN para seleccionar los modos de corriente disponibles.

Para comprobar el modo de deteccion o el modo de salida anal6gica, pulse el botén MENU cuando el
Gassonic Observer-i esté en modo de espera; en el Gassonic Observer-i parpadearan las opciones
siguientes durante 2 segundos:

e “CLSM": el Gassonic Observer-i esta en modo clasico.

e “EAO1": el Gassonic Observer-i estd en modo optimizado y la salida analégica est4 en modo
SPL independiente.

e “EAQZ2": el Gassonic Observer-i estd en modo optimizado y la salida analdgica esta en modo
independiente.

o “EAQ3": el Gassonic Observer-i estd en modo optimizado y la salida analdgica esta en modo
SPL completo.
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4.5.2. Comprobacién acustica forzada

Permite al operario local comprobar las propiedades acusticas de la unidad. Accione el interruptor
MENU con la barra imantada. Se visualiza el cddigo "ATOF" (comprobacién acustica desactivada). Al
accionar el interruptor UP (A), se visualiza el comando "wait" (esperar) seguido por el nivel sonoro
detectado por el micr6fono y emitido por la fuente de sonido. Si este valor parpadea, la unidad no ha
superado la comprobacién acustica. Este error puede estar originado por varias causas, véase en el
apartado 8.3. mas informacion al respecto. El interruptor DOWN (V) detiene la comprobacién acustica
y muestra "ATOF". Al pulsar el interruptor ENTER en cualquier momento durante esta operacion, se
muestra "DONE" (finalizado) y la unidad regresa al funcionamiento normal. Se registra un evento de
mantenimiento. Si no se acciona ningun interruptor durante 60 segundos, el detector regresa al

funcionamiento normal.
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4.5.3. Ajuste/ Comprobacion del nivel de activacion (nivel de
sensibilidad RNA)

Dependiendo del modo clasico o del modo optimizado, el nivel de activacién o el nivel de sensibilidad
RNA se puede ajustar de 44 a 99 dB en pasos de 5 dB. En modo clasico, el RELE DE ALARMA se
activara en este nivel de activacion, cambiando de contacto abierto a cerrado (predeterminado de
fabrica), y en modo optimizado el nivel de sensibilidad RNA controlara el nivel dB SPL que deba
alcanzarse, junto con un célculo RNA positivo para activar una alarma de la unidad.

Accione el interruptor MENU dos veces con la barra imantada. Aparecera el nivel de activacion actual
(el ajuste de fabrica es de 79 dB para el modo clasico y de 54 dB para el modo optimizado). Al
accionar el interruptor UP (A), el nivel de activacion aumenta 5 dB. Al accionar el interruptor DOWN
('V), el nivel de activacion disminuye en pasos de 5 dB. Accionando el interruptor ENTER sin haber
realizado ningln cambio, la unidad regresa al funcionamiento normal. Al accionar el interruptor
ENTER después de haber realizado cambios, en la pantalla parpadea "SAVE" (guardar). Confirme la
accion de guardar pulsando el interruptor ENTER otra vez. Si se acciona el interruptor MENU mientras
en la pantalla parpadea "SAVE", los cambios no se guardan ahora y la unidad regresa al
funcionamiento normal. Si se acciona ENTER, la unidad muestra "DONE" para confirmar que los
cambios se han guardado y regresa al funcionamiento normal.

El operario puede cambiar el nivel de activacion y, si lo desea, pasar al siguiente elemento (frecuencia
de corte) de la estructura de menus pulsado el interruptor MENU directamente después del cambio. El
cambio se guardard mas tarde pulsado el interruptor ENTER en cualquier punto de la estructura de
menuds. Si no se acciona ningun interruptor durante 60 segundos, el detector regresa al
funcionamiento normal sin guardar los ajustes modificados.
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4.5.4. Ajuste/ Comprobacién de la frecuencia de corte (modo optimizado
solamente)

En modo optimizado, la frecuencia de corte de la unidad se puede ajustar a alta (FQHI) o baja (FQLO). El
ajuste predeterminado de fabrica es “FQHI", con el fin de eliminar falsas alarmas en areas con ruido
extremadamente alto. Este ajuste se puede cambiar a “FQLO” en areas con ruido medio y bajo, lo que
permitird que la RNA siga proporcionando proteccién contra falsas alarmas con una cobertura ligeramente
més amplia.

Accione el interruptor MENU tres veces con la barra imantada. Se visualiza la frecuencia de corte actual
(ajuste de fabrica FQHI). Accionando el interruptor UP (A) o el interruptor DOWN (V¥), se cambia entre
“FQHI" y “FQLQ". Accionando el interruptor ENTER sin haber realizado ningln cambio, la unidad regresa
al funcionamiento normal. Al accionar el interruptor ENTER después de haber realizado cambios, en la
pantalla parpadea "SAVE" (guardar). Confirme la accion de guardar pulsando el interruptor ENTER otra
vez. Si se acciona el interruptor MENU mientras en la pantalla parpadea "SAVE", los cambios no se
guardan ahora y la unidad regresa al funcionamiento normal. Si se acciona ENTER, la unidad muestra
"DONE" para confirmar que los cambios se han guardado y regresa al funcionamiento normal.

El operario puede cambiar la frecuencia de corte vy, si lo desea, pasar al siguiente elemento (tiempo de
retardo) de la estructura de menus pulsado el interruptor MENU directamente después del cambio. El
cambio se guardara mas tarde pulsado el interruptor ENTER en cualquier punto de la estructura de
menus. Si no se acciona ningun interruptor durante 60 segundos, el detector regresa al funcionamiento
normal sin guardar los ajustes modificados.
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4.5.5. Ajuste/comprobacién del tiempo de retardo

El tiempo de retardo esta vinculado al RELE DE ALARMA. El tiempo de retardo puede ajustarse de 0
a 240 segundos. Si se utiliza la salida de relé para realizar acciones, es de suma importancia que el
tiempo de retardo sea lo suficientemente largo para eliminar falsas alarmas. Accione el interruptor
MENU cuatro veces con la barra imantada. Aparecera el tiempo de retardo actual (el ajuste de fabrica
es de 10 s para el modo clasico y de 2 s para el modo optimizado). Al accionar el interruptor UP (A),
el tiempo de retardo aumenta 1 s.

Pulsando el interruptor DOWN (V¥), el tiempo de retardo disminuye 1 s. Al accionar el interruptor
ENTER sin haber realizado ningln cambio, la unidad regresa al funcionamiento normal. Al accionar el
interruptor ENTER después de haber realizado cambios, en la pantalla parpadea "SAVE" (guardar).
Confirme la accion de guardar pulsando el interruptor ENTER otra vez. Si se acciona el interruptor
MENU mientras en la pantalla parpadea "SAVE", los cambios no se guardan ahora y la unidad regresa
al funcionamiento normal. Si se acciona ENTER, la unidad muestra "DONE" para confirmar que los
cambios se han guardado y regresa al funcionamiento normal.

El operario puede cambiar el tiempo de retardo y, si lo desea, pasar al siguiente elemento (relé de
alarma activado/desactivado) de la estructura de menus pulsado el interruptor MENU directamente
después del cambio. El cambio se guardard més tarde pulsado el interruptor ENTER en cualquier
punto de la estructura de menus. Si no se acciona ningun interruptor durante 60 segundos, el detector
regresa al funcionamiento normal sin guardar los ajustes modificados.

Pantalla | DO |
Tiempo de
retardo Os 1s 2s 3s 240 s

Tabla 2: Ajustes del tiempo de retardo
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4.5.6. Ajuste/comprobacién del relé de alarma activado/desactivado

El relé de alarma esta normalmente desactivado al conectar la unidad. La salida es un contacto
abierto. La salida puede cambiarse a contacto cerrado en caso de alarma activando el relé de alarma.

Accione el interruptor MENU cinco veces con la barra imantada. Se visualiza el estado actual del relé
de alarma (ajuste de fabrica = RLDE = desactivado). Al accionar el interruptor DOWN (V¥), el estado
del relé de alarma cambia a activado (RL E). Al accionar el interruptor UP (A), el estado del relé de
alarma cambia de nuevo a desactivado. Accionando el interruptor ENTER sin haber realizado ningun
cambio, la unidad regresa al funcionamiento normal. Al accionar el interruptor ENTER después de
haber realizado cambios, en la pantalla parpadea "SAVE" (guardar). Confirme la acciéon de guardar
pulsando el interruptor ENTER otra vez. Si se acciona el interruptor MENU mientras en la pantalla
parpadea "SAVE", los cambios no se guardan ahora y la unidad regresa al funcionamiento normal. Si
se acciona ENTER, la unidad muestra "DONE" para confirmar que los cambios se han guardado y
regresa al funcionamiento normal.

El operario puede cambiar los ajustes de activacion del relé y, si lo desea, pasar al siguiente elemento
(enclavamiento de alarma ON/OFF) de la estructura de menuUs pulsado el interruptor MENU
directamente después del cambio. El cambio se guardara mas tarde pulsado el interruptor ENTER en
cualquier punto de la estructura de menus. Si no se acciona ningun interruptor durante 60 segundos,
el detector regresa al funcionamiento normal sin guardar los ajustes modificados.
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4.5.7. Ajuste/comprobacion del enclavamiento de alarma ON/OFF

La funcion de enclavamiento de alarma permite al operario local enclavar la salida del relé de alarma
en caso de alarma, incluso aunque el nivel sonoro descienda por debajo del nivel de activacion. El
enclavamiento de alarma esta ajustado de fabrica a OFF.

Accione el interruptor MENU seis veces con la barra imantada. Se visualiza el estado actual de
enclavamiento de alarma (ajuste de fabrica = ALOF = OFF). Al accionar el interruptor DOWN (V¥), el
estado del enclavamiento de alarma cambia a ON (ALON). Al accionar el interruptor UP (A), el estado
del enclavamiento de alarma cambia de nuevo a OFF. Accionando el interruptor ENTER sin haber
realizado ningln cambio, la unidad regresa al funcionamiento normal. Al accionar el interruptor
ENTER después de haber realizado cambios, en la pantalla parpadea "SAVE" (guardar). Confirme la
accion de guardar pulsando el interruptor ENTER otra vez. Si se acciona el interruptor MENU mientras
en la pantalla parpadea "SAVE", los cambios no se guardan ahora y la unidad regresa al
funcionamiento normal. Si se acciona ENTER, la unidad muestra "DONE" para confirmar que los
cambios se han guardado y regresa al funcionamiento normal.

El operario puede cambiar los ajustes de enclavamiento y, si lo desea, pasar al siguiente elemento
(ajustes predeterminados de fabrica ON/OFF) de la estructura de menus pulsado el interruptor MENU
directamente después del cambio. El cambio se guardara mas tarde pulsado el interruptor ENTER en
cualquier punto de la estructura de menus. Si no se acciona ningun interruptor durante 60 segundos,
el detector regresa al funcionamiento normal sin guardar los ajustes modificados.

Reiniciar un relé enclavado
Accionando el interruptor magnético UP, DOWN o Enter, se reinicia un relé enclavado. El relé no se
reinicia si continda presente un estado de alarma.
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4.5.8. Ajuste/comprobacion de los ajustes predeterminados de fabrica
ON/OFF

El comando de ajustes predeterminados de fabrica permite al operario local restablecer todos los
ajustes a los valores predeterminados de fabrica.

Accione el interruptor MENU siete veces con la barra imantada. Se visualiza el ajuste de valores
predeterminados de fabrica OFF (FDOF). Al accionar el interruptor DOWN (V), los ajustes
predeterminados de fabrica cambian a ON. Al accionar el interruptor UP (A), los ajustes
predeterminados de fabrica cambian de nuevo a OFF. Accionando el interruptor ENTER sin haber
cambiado el estado a ON, la unidad regresa al funcionamiento normal. Al accionar el interruptor
ENTER después de haber cambiado el estado a ON, en la pantalla parpadea "SAVE" (guardar).
Confirme la accién de guardar pulsando el interruptor ENTER otra vez. Si se acciona el interruptor
MENU mientras en la pantalla parpadea "SAVE", los cambios no se guardan ahora y la unidad regresa
al funcionamiento normal. Si se acciona ENTER, la unidad muestra "DONE" para confirmar que todos
los ajustes se han restablecido a los valores predeterminados de fabrica y regresa al funcionamiento
normal. Accionando el interruptor MENU una 122 vez, la unidad regresa al funcionamiento normal y, si
se han efectuado cambios en elementos de menu anteriores (modo HazardWatch ON/OFF), en la
pantalla de la unidad parpadea "SAVE". Confirme el cambio accionando el interruptor ENTER o
descarte guardar ahora el cambio pulsando una vez mas el interruptor MENU. Si no se acciona ningin
interruptor durante 60 segundos, el detector regresa al funcionamiento normal sin guardar los ajustes
modificados.

Los ajustes predeterminados de fabrica del Gassonic Observer-i son los siguientes:

Funcion \ Ajuste
Modbus 1 Direccion 1, 8-N-1, 19.200 baudios
Modbus 2 Direccién 1, 8-N-1, 19.200 baudios
Nivel de activacion 54 dB
Retardo de activacion 2 segundos
Relé de alarma activado/desactivado Desactivado
Relé de alarma enclavado/no enclavado No enclavado
Habilitar HART (Deshabilitado)
Corriente de HART (Deshabilitado)

Tabla 3: Ajustes predeterminados de la configuracion con Modbus dual

Funcién \ Ajuste
Modbus 1 Direccién 1, 8-N-1, 19.200 baudios
Modbus 2 (Deshabilitado)
Nivel de activacion 54 dB
Retardo de activacion 2 segundos
Relé de alarma activado/desactivado Desactivado
Relé de alarma enclavado/no enclavado No enclavado
Habilitar HART Activado
. 3,5 mA para rango alto;
Corriente de HART 1.25m Appara ranggo bajo

Tabla 4: Ajustes predeterminados de la configuracion con Modbus simple + HART
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NOTA: Existen otras tres formas de restablecer los valores predeterminados. Tanto Modbus
como HART pueden enviar un comando. El interruptor de reinicio de alarma puede restablecer
los valores predeterminados. (Véase el interruptor de reinicio remoto).
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4.5.9. Conmutacién del modo HazardWatch (ON/OFF)

Accione el interruptor MENU ocho veces con la barra imantada. Se visualiza el ajuste predeterminado
de fabrica (HZOF). Al accionar el interruptor DOWN (V¥), los ajustes predeterminados de fabrica
cambian a ON (FD ON). Al accionar el interruptor UP (A), los ajustes predeterminados de fabrica
cambian de nuevo a OFF. Al accionar el interruptor ENTER después de haber cambiado el estado a
ON/OFF, en la pantalla parpadea "SAVE" (guardar). Confirme la accion de guardar pulsando el
interruptor ENTER otra vez. Si se acciona el interruptor MENU mientras en la pantalla parpadea
"SAVE", los cambios no se guardan ahora y la unidad regresa al funcionamiento normal. Si se acciona
ENTER, la unidad muestra "DONE" para confirmar que los cambios se han guardado y regresa al
funcionamiento normal. El operario puede cambiar los ajustes de HazardWatch y, si lo desea, pasar al
siguiente elemento (HART ON/OFF) de la estructura de menuds pulsado el interruptor MENU
directamente después del cambio. El cambio se guardar4 mas tarde pulsado el interruptor ENTER en
cualquier punto de la estructura de menus. Si no se acciona ningun interruptor durante 60 segundos,
el detector regresa al funcionamiento normal sin guardar los ajustes modificados.
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4.5.10. HART ON/OFF

El Gassonic Observer-i permite al operario configurar en campo la unidad para habilitar o deshabilitar
la comunicacion HART. Cuando la comunicacion HART esta habilitada, el Gassonic Observer-i
dispone de lo siguiente: Modbus simple + HART. Cuando HART esta deshabilitado, el Gassonic
Observer-i es compatible con un Modbus dual, pero no con HART.

Accione el interruptor MENU nueve veces con la barra imantada. Se visualiza el ajuste
predeterminado de fabrica (HTON). Al accionar el interruptor UP (A), los ajustes predeterminados de
fabrica cambian de nuevo a OFF. Al accionar el interruptor DOWN (V), los ajustes predeterminados
de fabrica cambian a ON. Al accionar el interruptor ENTER después de haber cambiado el estado a
ON/OFF, en la pantalla parpadea "SAVE" (guardar). Confirme la accién de guardar pulsando el
interruptor ENTER otra vez. Si se acciona el interruptor MENU mientras en la pantalla parpadea
"SAVE", los cambios no se guardan ahora y la unidad regresa al funcionamiento normal. Si se acciona
ENTER, la unidad muestra "DONE" para confirmar que los cambios se han guardado y regresa al
funcionamiento normal. El operario puede cambiar los ajustes de HART vy, si lo desea, pasar al
siguiente elemento (rango de salida analégica minimo de HART) de la estructura de menus pulsado el
interruptor MENU directamente después del cambio. El cambio se guardara mas tarde pulsado el
interruptor ENTER en cualquier punto de la estructura de mends. Si no se acciona ningun interruptor
durante 60 segundos, el detector regresa al funcionamiento normal sin guardar los ajustes
modificados.

Deshabilitando HART (HTOF), se accede a la opcion del canal 2 del ajuste de Modbus.

Si HART esté habilitado (HTON): Al accionar el interruptor MENU doce veces, la unidad cambia al
funcionamiento normal.

Si HART esta deshabilitado (HTOF): al accionar el interruptor MENU quince veces, la unidad cambia
al funcionamiento normal.
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4.5.11. Ajuste del rango de salida analdgica HART (solo si HART esta
activado)

El Gassonic Observer-i permite al operario configurar in situ la unidad con una salida analégica HART
minima de 3,5 mA o de 1,25 mA.

Accione el interruptor MENU diez veces con la barra imantada. Se visualiza el ajuste predeterminado
de fabrica (A035). Accionando el interruptor UP (A) o el interruptor DOWN (V) se selecciona la
corriente minima. Al accionar el interruptor ENTER después de haber cambiado el estado a 35/12, en
la pantalla parpadea "SAVE" (guardar). Confirme la accion de guardar pulsando el interruptor ENTER
otra vez. Si se acciona el interruptor MENU mientras en la pantalla parpadea "SAVE", los cambios no
se guardan ahora y la unidad regresa al funcionamiento normal. Si se acciona ENTER, la unidad
muestra "DONE" para confirmar que los cambios se han guardado y regresa al funcionamiento
normal. El operario puede cambiar los ajustes de HART vy, si lo desea, pasar al siguiente elemento
(velocidad en baudios) de la estructura de menus pulsado el interruptor MENU directamente después
del cambio. El cambio se guardara mas tarde pulsado el interruptor ENTER en cualquier punto de la
estructura de menus. Si no se acciona ningun interruptor durante 60 segundos, el detector regresa al
funcionamiento normal sin guardar los ajustes modificados.
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4.5.12. Ajuste de Modbus: baudios (canal 1):

Pulsando el interruptor MENU once veces, se visualiza el ajuste predeterminado de velocidad en
baudios “B192” (19200). Utilizando los interruptores UP/DOWN, es posible seleccionar la velocidad en
baudios para la interfaz de comunicacion Modbus. Las velocidades en baudios que pueden
seleccionarse son 57.600, 38.400, 19.200, 9.600, 4.800 o 2.400 bits por segundo. Al accionar el
interruptor ENTER después de haber cambiado el estado a ON/OFF, en la pantalla parpadea "SAVE"
(guardar). Confirme la accion de guardar pulsando el interruptor ENTER otra vez. Si se acciona el
interruptor MENU mientras en la pantalla parpadea "SAVE", los cambios no se guardan ahora y la
unidad regresa al funcionamiento normal. Si se acciona ENTER, la unidad muestra "DONE" para
confirmar que los cambios se han guardado y regresa al funcionamiento normal. El operario puede
cambiar la velocidad en baudios y, si lo desea, pasar al siguiente elemento (formato) de la estructura
de menus pulsado el interruptor MENU directamente después del cambio. El cambio se guardara més
tarde pulsado el interruptor ENTER en cualquier punto de la estructura de menus. Para obtener mas
informacion sobre el protocolo Modbus, véase la seccidon 6. Si no se acciona ningln interruptor
durante 60 segundos, el detector regresa al funcionamiento normal sin guardar los ajustes
modificados.
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4.5.13. Ajuste de Modbus: formato (canal 1):

Pulsando el interruptor MENU doce veces, se visualiza el ajuste predeterminado de Modbus en
formato “F8N1" (8-N-1). Utilizando los interruptores UP/DOWN, es posible seleccionar el formato para
la interfaz de comunicacion Modbus. Los formatos que pueden seleccionarse son: 8-N-1, 8-E-1, 8-O-1
u 8-N-(bits-paridad-bits de parada).

Al accionar el interruptor ENTER después de haber cambiado el estado a ON/OFF, en la pantalla
parpadea "SAVE" (guardar). Confirme la accion de guardar pulsando el interruptor ENTER otra vez. Si
se acciona el interruptor MENU mientras en la pantalla parpadea "SAVE", los cambios no se guardan
ahora y la unidad regresa al funcionamiento normal. Si se acciona ENTER, la unidad muestra "DONE"
para confirmar que los cambios se han guardado y regresa al funcionamiento normal. El operario
puede cambiar los ajustes de formato y, si lo desea, pasar al siguiente elemento (direccion) de la
estructura de menus pulsado el interruptor MENU directamente después del cambio. El cambio se
guardara mas tarde pulsado el interruptor ENTER en cualquier punto de la estructura de menus. Si no
se acciona ningun interruptor durante 60 segundos, el detector regresa al funcionamiento normal sin
guardar los ajustes modificados.
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4.5.14. Ajuste de Modbus: direccion (canal 1)

Pulsando el interruptor MENU trece veces, se visualiza la direccion actual de Modbus (el ajuste de
fabrica es 001). Accionando el interruptor UP (A), la direccién aumenta y, pulsando el interruptor
DOWN (V), la direccién disminuye dentro de un rango de 1 a 247. Al accionar el interruptor ENTER
después de haber realizado cambios, en la pantalla parpadea "SAVE" (guardar). Confirme la accién
de guardar pulsando el interruptor ENTER otra vez. Si se acciona el interruptor MENU mientras en la
pantalla parpadea "SAVE", los cambios no se guardan ahora y la unidad regresa al funcionamiento
normal. Si se acciona ENTER, la unidad muestra "DONE" para confirmar que los cambios se han
guardado y regresa al funcionamiento normal. El operario puede cambiar los ajustes de direccion vy, si
lo desea, pasar al siguiente elemento (velocidad en baudios) de la estructura de menus pulsado el
interruptor MENU directamente después del cambio. El cambio se guardard mas tarde pulsado el
interruptor ENTER en cualquier punto de la estructura de menus. Para obtener mas informacion sobre
el protocolo Modbus, véase la seccidn 6. Si no se acciona ningun interruptor durante 60 segundos, el
detector regresa al funcionamiento normal sin guardar los ajustes modificados.
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Si HART esta habilitado (el ajuste predeterminado de fabrica es ON), el canal 2 no aparece. Al
accionar el interruptor MENU trece veces, la unidad cambia al funcionamiento normal.

Si HART esta deshabilitado, se muestra la velocidad en baudios para el canal 2.

NOTA: Si HART esta habilitado, no se mostraran los siguientes elementos del canal 2.
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4.5.15. Baudios (canal 2)

Pulsando el interruptor MENU catorce veces, se visualiza el ajuste predeterminado de velocidad en
baudios “B192” (19200). Utilizando los interruptores UP/DOWN, es posible seleccionar la velocidad en
baudios para la interfaz de comunicacion Modbus. Las velocidades en baudios que pueden
seleccionarse son 57.600, 38.400, 19.200, 9.600, 4.800 o 2.400 bits por segundo. Al accionar el
interruptor ENTER después de haber cambiado el estado a ON/OFF, en la pantalla parpadea "SAVE"
(guardar). Confirme la accion de guardar pulsando el interruptor ENTER otra vez. Si se acciona el
interruptor MENU mientras en la pantalla parpadea "SAVE", los cambios no se guardan ahora y la
unidad regresa al funcionamiento normal. Si se acciona ENTER, la unidad muestra "DONE" para
confirmar que los cambios se han guardado y regresa al funcionamiento normal. El operario puede
cambiar la velocidad en baudios y, si lo desea, pasar al siguiente elemento (formato) de la estructura
de menus pulsado el interruptor MENU directamente después del cambio. El cambio se guardard mas
tarde pulsado el interruptor ENTER en cualquier punto de la estructura de menus. Para obtener mas
informacion sobre el protocolo Modbus, véase la seccidon 6. Si no se acciona ningln interruptor
durante 60 segundos, el detector regresa al funcionamiento normal sin guardar los ajustes
modificados.
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4.5.16. Formato (canal 2)

Pulsando el interruptor MENU quince veces, se visualiza el ajuste predeterminado en formato “F8N1”
(8-N-1). Utilizando los interruptores UP/DOWN, es posible seleccionar el formato para la interfaz de
comunicacion Modbus.

Los formatos que pueden seleccionarse son:
8-N-1, 8-E-1, 8-O-1 u 8-N-(bits-paridad-bits de parada).

Al accionar el interruptor ENTER cambiando el estado a ON/OFF, en la pantalla parpadea "SAVE"
(guardar). Confirme la accion de guardar pulsando el interruptor ENTER otra vez. Si se acciona el
interruptor MENU mientras en la pantalla parpadea "SAVE", los cambios no se guardan ahora y la
unidad regresa al funcionamiento normal. Si se acciona ENTER, la unidad muestra "DONE" para
confirmar que los cambios se han guardado y regresa al funcionamiento normal. El operario puede
cambiar los ajustes de formato vy, si lo desea, pasar al siguiente elemento (direccion) de la estructura
de menus pulsado el interruptor MENU directamente después del cambio. El cambio se guardard mas
tarde pulsado el interruptor ENTER en cualquier punto de la estructura de menus. Si no se acciona
ningun interruptor durante 60 segundos, el detector regresa al funcionamiento normal sin guardar los
ajustes modificados.
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4.5.17. Direccion (canal 2)

Pulsando el interruptor MENU dieciséis veces, se visualiza la direccién de canal 2 actual de Modbus
(el ajuste de fabrica es 001). Accionando el interruptor UP (A), la direccién aumenta y, pulsando el
interruptor DOWN ('¥), la direccién disminuye dentro de un rango de 1 a 247. Al accionar el interruptor
ENTER después de haber realizado cambios, en la pantalla parpadea "SAVE" (guardar). Confirme la
accion de guardar pulsando el interruptor ENTER otra vez. Si se acciona el interruptor MENU mientras
en la pantalla parpadea "SAVE", los cambios no se guardan ahora y la unidad regresa al
funcionamiento normal. Si se acciona ENTER, la unidad muestra "DONE" para confirmar que los
cambios se han guardado y regresa al funcionamiento normal. Para obtener mas informacion sobre el
protocolo Modbus, véase la seccion 6. Si no se acciona ningun interruptor durante 60 segundos, el
detector regresa al funcionamiento normal sin guardar los ajustes modificados.

Al accionar el interruptor MENU quince veces, la unidad cambia al funcionamiento normal.

4.5.18. Prueba de bucle ON/OFF (LTON/LTOF)

Accionando el interruptor DOWN durante 3 segundos se activa (LTON) la funcién de prueba de bucle
del Observer-i (en modo optimizado solamente). La prueba de bucle comunica al Observer-i que se
utilizara la unidad de comprobacion y calibracion portatil 1701 para comprobar el detector en modo
optimizado. Es necesario informar a la RNA que se trata de una comprobacién para que la 1701
puede ejecutar su funcién de comprobacién. La unidad regresa al ajuste predeterminado LTOF una
vez transcurridos 5 minutos. El propésito de esto es admitir la 1701 en “Comprobacién por pasos y
prueba de retardo” para activar el Observer-i.
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5.0 Comprobaciéon funcional, prueba de ganancia y
calibracion

El Gassonic Observer-i se puede comprobar de diversas maneras, ya sea a una distancia fisica con el
comprobador funcional por ultrasonidos Gassonic SB100 y/o con la unidad de comprobacion y
calibracion portatil Gassonic 1701, a fin de obtener una comprobacién y una calibracion trazables.

5.1. Comprobador funcional por ultrasonidos Gassonic SB100

Para una comprobacion funcional sencilla del Gassonic Observer-i, es posible utilizar el Gassonic
SB100 para realizar una comprobacion funcional del DFGU Gassonic sin tener que estar en contacto
fisico con el detector. EI Gassonic SB100 emite ruido acustico ultrasonico de alta potencia y, si se
dirige al DFGU, el ruido transportado por el aire serd recogido por el Gassonic Observer-i a una
distancia de hasta 18 metros. El Gassonic SB100 sera detectado por el Gassonic Observer-i en modo
optimizado, y aparecera una “T” en la pantalla del Gassonic Observer-i. La salida anal6gica pasara a
1,5 mA (3,5 mA HART estandar) durante 2 segundos, seguidamente pasara a 16 mA durante el
tiempo de retardo predeterminado y, por ultimo, pasara a 20 mA. En esta fase, el Gassonic Observer-i
estara en ALARMA y se activara el relé de alarma. Esta prueba es una comprobacion funcional del
Gassonic Observer-i, pero si los reglamentos de planta requieren de una comprobacién y una
calibracion trazables, es posible utilizar la unidad de comprobacion y calibracidon portatil Gassonic
1701.
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5.2. Unidad de comprobacién y calibraciéon portétil Gassonic 1701

La unidad de comprobacion y calibracion portatil Gassonic 1701 (Gassonic 1701) proporciona una
comprobacion y una calibracién trazables® de todos los detectores de fugas por ultrasonidos
Gassonic. Los detectores de fugas por ultrasonidos Gassonic estan calibrados de fabrica, pero si los
reglamentos de planta requieren de documentacion, es posible utilizar el Gassonic 1701. Solo es
necesario realizar una calibracién del Gassonic Observer-i si la unidad se encuentra a mas de +3 dB
fuera de la tolerancia. Esto puede verificarse realizando una prueba de ganancia en la unidad. La
prueba de ganancia del Gassonic Observer-i es una de las secuencias de comprobacion del Gassonic
1701. La calibracién se realiza con un Gassonic 1701 calibrado.

5.3. Prueba de ganancia

Seleccione el modelo “Observer” en el Gassonic 1701 y, a continuacién, seleccione la prueba de
ganancia (véanse mas detalles en el manual de usuario del Gassonic 1701). Conecte el Gassonic
1701 al Gassonic Observer-i y active la prueba de ganancia pulsando el boton ENTER o TEST. El
Gassonic 1701 emitird una salida de SPL constante de 99 dB durante 8 segundos y, seguidamente,
de 0 dB durante 3 segundos. Después, el SPL regresara a 99 dB y la secuencia se repetira hasta que
se seleccione un nuevo SPL o hasta que la prueba se detenga. Para seleccionar un nuevo SPL, pulse
el boton DOWN. Hay cuatro niveles: 99 dB, 89 dB, 79 dB y 64 dB. La lectura de dB en la pantalla del
Gassonic 1701 puede compararse ahora con la del Gassonic Observer-i.

5.4. Calibracion

Seleccione el modelo “Observer” en el Gassonic 1701 y, a continuacion, seleccione la calibracion
(véanse mas detalles en el manual de usuario del Gassonic 1701). Conecte el Gassonic 1701 al
Gassonic Observer-i. Ajuste el Gassonic Observer-i al modo de calibracion manteniendo la barra
imantada sobre el interruptor ENTER durante mas de 3 segundos. En el Gassonic Observer-i se
muestra "CAL" parpadeando. Verifiqgue la necesidad de efectuar una calibracion accionando una vez
mas el interruptor ENTER. Ahora, en el Gassonic Observer-i se muestra "1701" parpadeando. Esto
indica que el Gassonic Observer-i estd preparado para realizar la calibracibn y que espera la
comunicacion desde la unidad Gassonic 1701.

La unidad de comprobacion y calibracion portatil Gassonic 1701 esta calibrada de conformidad con una referencia internacional trazable
y se suministra con un certificado de calibracion.
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Para activar la calibracion, pulse el boton ENTER o TEST del Gassonic 1701. La secuencia de
calibracion es automatica. Si se interrumpe la comunicacion entre el Gassonic Observer-i y el
Gassonic 1701, se muestra "EER" y la unidad regresa al funcionamiento normal. Si la secuencia de
calibracion ha finalizado correctamente y se han efectuado ajustes, se visualiza "ADJ" durante 2
segundos y la unidad regresa al funcionamiento normal. Si la secuencia de calibracion ha finalizado
correctamente y no ha sido necesario efectuar ajustes, se visualiza "OK" durante 2 segundos y la
unidad regresa al funcionamiento normal. Se registra un evento de calibracion.

50



GASSONIC OBSERVER-i

Display
Cal Req
. Hold “ENTER” for
Go to operational 3 sec
Set Current = run
7 W A :
.
.
'
Hart Disabl HART Enabl Modbus
al Isable nable
Current = 3mA Current = 3.5mA HART

Entry

Flashing
Enter
released
No

ves NO time out

Start 5 sec timer

Yes

-
P ~
-~ 10sec~
| ———— >
\Ixrl\etp/

No

Flashing

“1701"
Install 1701
Yes 1
@ Minute

EER $
N

15
seconds

seconds

Set Flag For
HART & Modbus

Figura 9: Rutina de calibracién

51



GASSONIC OBSERVER-i

6.0 Interfaz digital Modbus

El Gassonic Observer-i esta disponible en una configuracion de Modbus dual y en una configuracion
de Modbus simple + HART. Para la configuracion de Modbus dual, se suministran dos canales de
comunicacion Modbus independientes, denominados Comm 1 y Comm 2. Para la configuracién de
Modbus simple + HART, el canal de Modbus se conoce con el nombre de Comm 1.

NOTA: La configuracion de Modbus dual deshabilita la comunicacion HART.

6.1. Velocidad en baudios

La velocidad en baudios es un ajuste que puede seleccionarse a través de la interfaz de comunicacion
Modbus. Las velocidades en baudios que pueden seleccionarse son 57.600, 38.400, 19.200, 9.600,
4.800 0 2.400 bps.

6.2. Formato de datos

El formato de datos es un ajuste que puede seleccionarse a través de la interfaz de comunicacion
Modbus. Los formatos de datos que pueden seleccionarse son:

Bits de datos | Paridad | Bits de parada | Formato

8 Ninguno 1 8-N-1
8 Par 1 8-E-1
8 Impar 1 8-0-1
8 Ninguno 2 8-N-2
Tabla 5: Formato de datos
6.3. Protocolo de estado de lectura de Modbus

(consulta/respuesta)

6.3.1. Mensaje de consulta de lectura de Modbus

Byte | Modbus Rango | Referencia al Gassonic Observer-i
1° Direccion de esclavo 1-247 * ID del Gassonic Observer-i
(direccidn)
(X = tipo de modelo 0 0 1)
2° Cadigo de funcién 03 Lectura de registros de retencién
3° Direccién de inicio 00 No usado en el Gassonic Observer-i
alta**
40 Direccién de inicio 00-FF (hex) | Comandos del Gassonic Observer-i
baja**
5° N.° de registros altos 00 No usado en el Gassonic Observer-i
6° N.° de registros bajos 01 N.° de registros de 16 bits
7° CRC bajo 00-FF (hex) Byte CRC bajo
8° CRC alto 00-FF (hex) Byte CRC alto

Tabla 6: Mensajes de consulta de Modbus

NOTA*: La direccion O esta reservada para el modo de difusién y no es compatible en este
momento.

NOTA**. La direccién de inicio puede corresponder a un maximo de 247 ubicaciones de direccidn
(0000-0x00F7).
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6.3.2. Mensaje de respuesta de lectura de Modbus

Referencia al Gassonic

Byte Modbus Rango Observer-i
1° Direccion 1-247% (decimal) ID del Gas_soni(_:,Observer-i
de esclavo (direccién)
20 Cédigo de 03004 Lectura de registros de retencién
funcion
3° Recuento 02 — FF (hex) N.° de bytes de datos
de bytes
40 Datos altos 00-FF (hex) Datos de estado de bytes altos del
Gassonic Observer-i
5o Datos bajos 00-FF (hex) Datos de estado de bytes bajos
del Gassonic Observer-i
6° CRC bajo 00-FF (hex) Byte CRC bajo
7° CRC alto 00-FF (hex) Byte CRC alto

Tabla 7: Mensajes de respuesta de lectura de Modbus

NOTA: La direccion 0 esta reservada para el modo de difusidon y no es compatible en este momento.

6.4. Protocolo de comando de escritura de Modbus
(consulta/respuesta)
6.4.1. Mensaje de consulta de escritura de Modbus
Referencia al Gassonic
Byte Modbus Rango Observer-i
1° Direccion de * ID del Gassonic Observer-i
1-247 : =
esclavo . (direccion)
(decimal)
2° Cddigo de funcién | 06 Registro simple predeterminado
3° Direccién de 00 No usado en el Gassonic
registro alta™* Observer-i
40 Direccién de 00-FF (hex) Comandos del Gassonic
registro baj a** Observer-i
50 Datos altos 00-FF (hex) Datos de comando de bytes altos
predeterminados del Gassonic Observer-i
6° Datos bajos 00-FF (hex) Datos de comando de bytes
predeterminados bajos del Gassonic Observer-i
7° CRC bhajo 00-FF (hex) Byte CRC bajo
8° CRC alto 00-FF (hex) Byte CRC alto
Tabla 8: Mensaje de consulta de escritura de Modbus
NOTA*: La direccion 0 esta reservada para el modo de difusion y no es compatible en este
momento.
*%
NOTA La direccién de inicio puede corresponder a un maximo de 247 ubicaciones de direccion

(0000-0X00F7).
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6.4.2. Mensaje de respuesta de escritura de Modbus

Referencia al Gassonic Observer-

Byte Modbus Rango :

1° Direccién de 1-247* (decimal) | ID del Gassonic Observer-i
esclavo (direccién)

2° Cddigo de funcién | 06 Registro simple predeterminado

3° Direccion de 00 No usado en el Gassonic
registro alta** Observer-i

40 Direccion de 00-FF (hex) Comandos del Gassonic
registro baja** Observer-i

50 Datos altos 00-FF (hex) Datos de comando de bytes altos
predeterminados del Gassonic Observer-i

6° Datos bajos 00-FF (hex) Datos de comando de bytes bajos
predeterminados del Gassonic Observer-i

7° CRC bajo 00-FF (hex) Byte CRC bhajo

8° CRC alto 00-FF (hex) Byte CRC alto

Tabla 9: Mensaje de respuesta de escritura de Modbus

NOTA*: La direccion 0 esta reservada para el modo de difusion y no es compatible en este
momento.

NOTA**:  La direccion de inicio puede corresponder a un maximo de 247 ubicaciones de direccion
(0000-0x00F7).

6.4.3. Cdbdigos de funcién compatibles

El cédigo de funcién 03 o 04 (lectura de registros de retencion) se utiliza para leer el estado desde la
unidad esclavo. El cédigo de funcién 06 (registro simple predeterminado) se utiliza para escribir un
comando a la unidad esclavo.

6.5. Respuestas de excepcion y codigos de excepcion

En un intercambio normal, el dispositivo maestro envia una consulta al Gassonic Observer-i. El
Gassonic Observer-i recibe la consulta y devuelve una respuesta normal al maestro. Si se produce un
error de comunicacion , existen tres respuestas posibles desde el Gassonic Observer-i:

1. Si el Gassonic Observer-i no reconoce la consulta debido a un error de comunicacion, entonces
no se devuelve una respuesta desde el Gassonic Observer-i y el dispositivo maestro procesara un
estado de tiempo de espera excedido para la consulta.

2. Si el Gassonic Observer-i recibe la consulta, pero detecta un error de comunicacion (CRC, etc.),
entonces no se devuelve una respuesta desde el Gassonic Observer-i y el dispositivo maestro
procesara un estado de tiempo de espera excedido para la consulta.

3. Se devuelve un cddigo de excepcion si el Gassonic Observer-i recibe la consulta sin un error de
comunicacion, pero no puede procesarla debido a la lectura o escritura de un codigo de funcion
inexistente 0 no permitido, una direccidon de inicio de comando o una direccidn de registro no
permitidas o un valor de datos no permitido. El mensaje de respuesta de excepcién cuenta con
dos campos que lo diferencian de una respuesta normal. Véase el siguiente apartado para
obtener mas informacion.
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6.5.1. Respuestas de excepcion

Modbus

Referencia al Gassonic Observer-i

Byte \

1° Direccién de 1-247* (decimal) | ID del Gassonic Observer-i (direccién)
esclavo

20 Cadigo de 83 0 86 (hex) MSB se ajusta con cédigo de funcién
funcién

3° Cadigo de 01 - 06 (hex) Cédigo de excepcién correspondiente
excepcion (véase mas abajo)

4° CRC bhajo 00-FF (hex) Byte CRC bajo

50 CRC alto 00-FF (hex) Byte CRC alto

Tabla 10: Respuestas de excepcién

6.5.2. Campo de cdédigo de excepcidn

En una respuesta normal, el Gassonic Observer-i devuelve los datos y el estado del campo de datos,
solicitados en la consulta desde el maestro. En una respuesta de excepcion, el Gassonic Observer-i
devuelve un codigo de excepciéon del campo de datos que describe el estado que ha originado la
excepcion. A continuacion se indica una lista de los codigos de excepcion compatibles con el
Gassonic Observer-i:

Cddigo \ Nombre Descripcion

01 Funcién no El codigo de funcion recibido en la consulta no es
permitida una accién permitida para el Gassonic Observer-i.

02 Direccion de La direccién de datos recibida en la consulta no
datos no es una direccion permitida para el Gassonic
permitida Observer-i.

03 Valor de datos no | El valor incluido en el campo de datos de la
permitido consulta no es un valor permitido para el Gassonic

Observer-i.

04 Fallo del Un error incorregible acontecido mientras el
dispositivo Gassonic Observer-i intentaba realizar la accion
esclavo solicitada.

05 Confirmacion El Gassonic Observer-i ha aceptado la solicitud y la

estd procesando, pero esto requerira un tiempo
prolongado. Esta respuesta se envia para evitar
que se produzca un error de tiempo de espera
excedido en el maestro.

06

Dispositivo
ocupado

El Gassonic Observer-i estd procesando un
comando de programa de larga duracion. El
maestro debe reenviar el mensaje posteriormente
cuando el esclavo este libre.

Tabla 11: Campo de cédigo de excepcion
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6.6. Ubicaciones de registro de comandos

6.6.1. Comandos del modo operativo

Véase el numero del apartado indicado mas abajo y el apartado de referencia 6.7 para obtener mas
detalles sobre cada registro.

NOTA: El Gassonic Observer-i dispone de una funcién de informe de errores de Modbus. El Modbus
dual opcional cuenta con una funcién de informe de errores para cada canal. También puede disponer

de un modo de bloqueo simultaneo.

R: indica acceso de solo lectura

R/W: indica acceso de lectura/escritura

Direccién Funcion Tipo Rango E/S R/W
REGISTROS GENERALES DE USUARIO
. . Salida de corriente de Valor 0-21,7mA
Salid 16 . N R
0x0000 allda analogica 0-20 mA escalada numeérico | indicado en Ap
00001 Modo AJuste(V|sta de modo Mapa de Veasg Iq ) RIW
operativo bits descripcién
0x0002 | Estado defallo 1 | C/ores de estadode Mapade | véasela R
usuario bits descripcion
0x0003 Estado de fallo 2 | Errores de estado interno Mapa de Veasg Ia. . R
bits descripcién
0x0004 N.°de modelo Ndmero d? modelo Va!o_r Por determinar R
Observer-i numérico
0x0005 Rev. software Revision superior de Caracteres Alfanumeérico R
alto software incluido ASCII
0x0006 SPL Nivel de presion sonora Va!o_r - 45 — 110 dB R
(dB) numerico
0x0007 Sonido maximo Nivel sonoro maximo (dB) Va!o_r Por determinar R
numerico
—40°C —
0x0008 Temperatura Tempeoratura de la unidad Va!o_r +75°C R
en 0,1°C numerico expresado en
0,1°C
Caracteres de Caracteres | Véase la
DREO0 pantalla altos IR (IO, O el S ASCII descripcion R
Caracteres de Caracteres | Véase la
0x000A pantalla bajos MID2 y LSD de pantalla ASCII descripcion R
. Numero de serie de la Caracteres | Véase la
B N.cd It . S R
0x000 € serie alto unidad - palabra alta ASCII descripcién
NUmero de serie de la Caracteres | Véase la
0x000C N.od ie baj . . L R
X © serie bajo unidad - palabra baja ASCII descripcién
0X000D va'el dt'a, AJu_ste/\'llsta de nivel de VaI’o.r Véase Ia_ . RIW
activacion activacion de alarma numeérico | descripcion
OXO00E Retardo de Ajuste/vista de tiempo de VaI’o.r Véase Ia_ ) RIW
alarma retardo de alarma numeérico | descripcion
OX000F | Direccion cH1 | Alustelvistade ladireccion | Valor 1, 547 RIW
del canal 1 numerico
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Velocidad en

Ajuste/vista de la velocidad

0x0010 . en baudios del canal 1 Caddigo 0,1,2,3 R/W
baudios CH1 (2.4, 4.8, 9,6, 19.2 kbps)
Ajuste/vista del formato de
0x0011 Formato CH1 datos del canal 1 Caodigo 0,123 R/W
(8N1, 8E1, 801, 8N2)
0x0012 Direccién CH2 Ajuste/vista de la direccion Val,o.r 1—247 RIW
del canal 2 numerico
. Ajuste/vista de la velocidad
0x0013 Zzhodﬁgdsagsg en baudios del canal 2 Caodigo CELE R/W
(2,4, 4,8, 9,6, 19,2 kbps)
Ajuste/vista del formato de
0x0014 Formato CH2 datos del canal 2 Cadigo 0,1,2,3 R/W
(8N1, 8E1, 801, 8N2)
Rev. software Revision inferior de Caracteres L.
LHeLs alto software incluida ASCII Alianumerico R
0x0016 Reinicio de Ajuste para borrar todas Vallo.r 0 RIW
alarmas las alarmas numérico
0X0017 Modo Cal Sub Mu_estra_ !os estados de la Va!o_r Veasc_a Ia_, R
calibracion numeérico descripcion
Comprobacion Inicia la rutina de la Valor
0x0018 acustica comprobacion acustica numérico 0-1 RIW
0x0019 | HazardWatch Habilta la bandera de valor 5 RIW
HazardWatch numeérico
OX001A Estado de relés IndJca el estado de los Map_a de Vease Ia_ ) R
relés bits descripcion
Enclavamiento Ajuste/borrado del estado Valor
0x001B de enclavamiento de la . 0ol R/W
de alarma numeérico
alarma
0x001C Relés activados AJu_ste/borrado del ’estado VaI’o.r 0ol R/W
activado de los relés numeérico
0X001D | Habilitar HART | Habilitar HART en el canal YR gl RIW
2 numerico
OX001E | Pruebade HART | Fruebade comunicacion Valor 0,1,2 RIW
HART numerico
. ., Valor
Ox001F Cancelar cal. Cancelar la calibracion - 1 R/W
numérico
Errores de Numero total de errores de Valor
0x0020 recepcion Chl recepcion del canal 1 de nUMErico 0 - 65535 R
UART UART
indice de . .
0x0021 | actividad de bus | 'ndice de actividad de bus e 0 - 100 R
serial de canal 1 numerico
de canal 1
Egrdoireosddee Numero de errores de Valor
0x0022 9 cédigo de funcién del Ol 0 — 65535 R
funcion de numeérico
canal 1 de Modbus
canal 1
Errores de NUmero de errores de Valor
0x0023 direccion de direccion de inicio del numérico 0 — 65535 R
inicio de canal 1 canal 1 de Modbus
Errores de Numero de errores de Valor
0x0024 registro de registro del canal 1 de L 0 - 65535 R
numérico
canal 1 Modbus
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Errores CRC alto Nudmero de errores CRC Valor
Ly de canal 1 alto del canal 1 de Modbus | numérico | © ~ 69935 R
. Numero de errores CRC
0x0026 | ErFOres CRCbajo | i’ del canal 1 de valor | 5 gg535 R
de canal 1 numérico
Modbus
EIENES @3 NuUmero de errores de Valor
0x0027 paridad de : . " 0 — 65535 R
paridad del canal 1 serial numerico
canal 1
Errores de NuUmero de errores de Valor
0x0028 cadencia de - . . 0 - 65535 R
cadencia del canal 1 serial numeérico
canal 1
Errores de NUmero de errores de Valor
0x0029 encuadre de . L 0 — 65535 R
encuadre del canal 1 serial numerico
canal 1
Errores de Ndmero total de errores de
0x002A recepcion de recepcioén del canal 1 de Vallo'r 0 — 65535 R
canal 1 de numérico
Modbus
Modbus
Al Ajuste de los valores
JUEEs redeterminados de Valor
0x002B predeterminados prea . L 1 R/W
P fabrica para los ajustes de numerico
de fabrica P
alarmay relé
Borrar errores de Borrar los contadores de Valor
0x002C canal 1 de UART errores ,totales de NUMErco 0 R/W
recepcién de UART
Borrar errores de | Borrar los contadores de Valor
0x002D canal 1 de errores totales de numérico 0 R/W
Modbus recepcion de Modbus
Ajusta la corriente minima
0x002E SA min. HART de la salida analégica para Val’o'r 0-3,5mA R/W
numeéerico 1-1,25mA
el protocolo HART
Indicacion de Indica la presencia del Valor 0=
0x002F presencia de P L. presente R
hardware HART numeérico
HART 1 — presente

Lectura/ajuste de

REGISTROS DE EVENTOS

Minuto, segundo

segundos

Tiempo de segundos de Valor
0x0030 funcionamiento 9u . L 0 - 65535 R/W
funcionamiento numerico
alto
Palabra alta
Ti Lectura/ajuste de
IEHTED CE segundos de Valor
0x0031 funcionamiento 9u " ot 0 — 65535 R/W
. funcionamiento numerico
bajo )
Palabra baja
- Lectura/ajuste de afio y =
0x0032 R?IOJ tiempo real, mes de reloj de tiempo real Vallo.r 1 —99 afio, R/W
afo, mes numérico 1-12 mes
(RTR)
Reloj de tiempo . . o
Leer/ajustar dia y hora de Valor 1-31 dia,
0x0033 el RTR numérico | 0-23 hora
Dia, hora
Reloj de tiempo . . 0- 59 minutos
0x0034 real Leer/ajustar minutos y Va!o_r 0—59 RIW
segundos de RTR numerico
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Indicacion de Reinicio de tiempo Valor ge:tis;rr:]reolnlcm
0x0035 alimentacion después de alimentacion " e PO, R
. ; numerico 1 = reinicio de
aplicada aplicada :
tiempo
0x0036 Indice de Ind[ce de los eventos Val,o.r 0-9 RIW
eventos registrados numeérico
0x0037 Reservado Reservado Val,o.r 0 R
numerico
0x0038 Reservado Reservado Va!o_r 0 R
numérico
0x0039 Reservado Reservado Va!o_r 0 R
numérico
0x003A Reservado Reservado Va!o_r 0 R
numérico
0x003B Reservado Reservado Va!o_r 0 R
numérico
0x003C Reservado Reservado Va!o_r 0 R
numérico
0x003D Reservado Reservado Va!o_r 0 R
numérico
0x003E Reservado Reservado Va!o_r 0 R
numérico
Registro de eventos de alarma
. Tiempo de funcionamiento
Ulizinze a2 alto para entradas de Valor
0x003F | funcionamiento P ol 0 - 65535 R
alto registro de eventos de numerico
alarma
rempose | [enbede fnomement |
0x0040 | funcionamiento 10 ol 0 - 65535 R
bajo registro de eventos de numerico
alarma
. . Byte alto = afio, byte bajo ~
0x0041 Tiempo de reloj = mes: tiempo de reloj de Va!o_r LS il R
alto numeérico 1- 12 mes
alarma
. . Byte alto = dia, byte bajo = i .
0x0042 Tlem_po de reloj hora: tiempo de reloj de Va!o_r 1-31 dia, R
medio numerico 0-23 hora
alarma
. - Byte alto = minuto, byte 0 — 59 minutos
0x0043 'llj'le_mpo el bajo = segundo: tiempo de VaI,o.r 0-59 R
ajo . numerico
reloj de alarma segundos
gleﬁgc(::?én de Tipo de deteccion de Valor
0x0044 alarma y db maximos en L 0-65535 R
alarmay db numerico
. alarma
maximos
0x0045 Reservado Reservado Va!o_r 0 R
numérico
0x0046 Recuento de Recuento de eventos Va!o_r 0 — 65535
alarmas totales de alarma numeérico
Registro de eventos de fallo
Tiempo de Tiempo de funcionamiento Valor
0x0047 funcionamiento alto para entradas de . 0 - 65535 R
. numérico
alto registro de eventos de fallo
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Tiempo de funcionamiento

Tiempo de Tiempo de funcionamiento Valor
0x0048 funcionamiento bajo para entradas de L 0 - 65535 R
. : numéerico
bajo registro de eventos de fallo
. . Byte alto = afio, byte bajo -
0x0049 ViEmze ele r2) = mes: tiempo de reloj de Va!o_r L=l R
alto numeérico 1- 12 mes
fallo
. . Byte alto = dia, byte bajo = .
0x004A Tlempo de reloj hora: tiempo de reloj de Va!o_r 1-31 dia, R
medio fallo numéerico 0-23 hora
. . Byte alto = minuto, byte 0 — 59 minutos
0x004B :)'le_:mpo el melle] bajo = segundo: tiempo de Va!o_r 0-59 R
ajo : numérico
reloj de fallo segundos
0x004C | Causa de fallo Codigo de fallo del Valor | Véasela R
Gassonic Observer-i numérico | descripcion
0x004D Reservado Reservado VaI’o.r 0 R
numéerico
Recuento de Recuento de eventos Valor
Ox004E fallos totales de fallo numérico | 0~ 69935

Registro de eventos de mantenimiento

calibracion

VIEREE el alto para entradas de Valor
0X004F | funcionamiento P O 0 - 65535 R
alto reglstro_dg eventos de numerico
mantenimiento
Ti Tiempo de funcionamiento
lempo de bajo para entradas de Valor
0x0050 | funcionamiento 10 P O 0 - 65535 R
bajo reglstro_dg eventos de numérico
mantenimiento
. . Byte alto = afio, byte bajo -
0x0051 VIEmEe el el = mes: tiempo de reloj de VaI,o.r LSl R
alto o numeérico 1- 12 mes
mantenimiento
) . Byte alto = dia, byte bajo = .
Tiempo de reloj s . Valor 1-31 dia,
0x0052 medio hora: tiempo de reloj de numérico | 0-23 hora R
mantenimiento
. . Byte alto = minuto, byte 0 — 59 minutos
0x0053 ;lgmpo dle zlel bajo = segundo: tiempo de Va!or 0-59 R
ajo : L numeérico
reloj de mantenimiento segundos
Codigo de Cédigo de mantenimiento Valor Véase la
0x0054 o . . s D R
mantenimiento del Gassonic Observer-i numérico | descripcion
0x0055 Reservado Reservado Val,o.r 0 R
numérico
0X0056 Recuen_to _de Recuento de eventos Va!o_r 0 — 65535
mantenimiento totales de mantenimiento numerico
Registro de eventos de calibracién
. Tiempo de funcionamiento
Ve 2o el alto para entradas de Valor
0x0057 | funcionamiento P Ol 0 - 65535 R
alto reglstro .Qe eventos de numerico
calibracién
. Tiempo de funcionamiento
Tiempo de bajo para entradas de Valor
0x0058 | funcionamiento 10 P o 0 - 65535 R
bai registro de eventos de numerico
ajo . o
calibracion
. . Byte alto = afio, byte bajo ~
0x0059 WISl R = mes: tiempo de reloj de Va!o_r =), R
alto numeérico 1- 12 mes
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. . Byte alto = dia, byte bajo = p
Tiempo de reloj O . Valor 1-31 dia,
0x005A medio hor'a. tlgrppo de reloj de numérico | 0-23 hora
calibracion
. . Byte alto = minuto, byte 0 — 59 minutos
0x005B :)'lgmpo tle rzla) bajo = segundo: tiempo de Va!o_r 0-59
ajo : : L numérico
reloj de calibracién segundos
Cédigo de Cadigo de calibracion del Valor Véase la
0x005C . p . . . S
calibracioén Gassonic Observer-i numérico | descripcion
0x005D Reservado Reservado VaI,o.r 0
numerico
OXOO5E Reguent_q de Recuento de gven_tgs Va!o_r 0 — 65535
calibracién totales de calibracién numeérico
Borrar todos los Ajuste para borrar todos Valor
0x005F : " 0
eventos los registros de eventos numérico
0x0060 — Informacion de Registros de informacion Valor
. . Y 0 — 65535
0x006F usuario de usuario numérico
Errores de NuUmero total de errores de Valor
0x0070 recepcion de recepcion del canal 2 de AUMErico 0 — 65535
canal 2 UART UART
indice de . -
0x0071 | actividad de bus | Ndice de actividad debus | Valor 5 44,
de canal 2 serial numerico
de canal 2
E([):joir%sddee Numero de errores de Valor
0x0072 9 c6digo de funcién del o 0 - 65535
funcion de numeérico
canal 2 de Modbus
canal 2
Errores de Numero de errores de Valor
0x0073 direccion de direccion de inicio del NUMErco 0 - 65535
inicio de canal 2 canal 2 de Modbus
Errores de NuUmero de errores de Valor
0x0074 registro de registro del canal 2 de L. 0 — 65535
numérico
canal 2 Modbus
Errores CRC alto | Numero de errores CRC Valor
0x0075 de canal 2 alto del canal 2 de Modbus numerico 0-65535
. Numero de errores CRC
0x0076 E1iEs CIRE e bajo del canal 2 de Va!o_r 0 — 65535
de canal 2 numeérico
Modbus
Errores de NuUmero de errores de Valor
0x0077 paridad de aridad del canal 2 serial numérico | 0~ 8993
canal 2 P
Sipee gl Nudmero de errores de Valor
0x0078 cadencia de - . L 0 — 65535
cadencia del canal 2 serial numerico
canal 2
Errores de Numero de errores de Valor
0x0079 encuadre de . . 0 - 65535
encuadre del canal 2 serial numerico
canal 2
Fgégri?édne de Ndmero total de errores de Valor
0x007A P recepcion del canal 2 de L 0 — 65535
canal 2 de numeérico
Modbus
Modbus
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0x007B | Reservado N/D Valor N/D R
numérico
Borrar los contadores de
Borrar errores de Valor
0x007C canal 1 de UART errores 'totales de numérico 0 R/W
recepcion de UART
Borrar errores de | Borrar los contadores de Valor
0x007D canal 1 de errores totales de NUMErco 0 R/W
Modbus recepcion de Modbus
Valor
0x007E Reservado N/D nuUMé&rico N/D R
0xOD9 Modo Qg Mpdo de deteccibn de la Val,o.r 001 RIW
deteccidn unidad numeérico
Salida analdgica | Modo de salida analdgica Valor
DRED optimizada optimizada numérico 123 R
Ajuste de la . .
0x00E2 frecuencia de Ajuste de la frecuencia de Va!o_r 0o1l R/W
corte numeérico

corte

Tabla 12: Comandos de Modbus
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6.7. Detalles de los registros de comandos del Gassonic
Observer-i

6.7.1. Analdgica (O0H)

Una lectura devuelve un valor proporcional a la corriente de salida de 0-20 mA. La corriente se basa
en un valor de 16 bits. El nimero representa la corriente en microamperios (uA).

6.7.2. Modo (01H)

Una lectura devuelve el modo de estado del Gassonic Observer-i.

Posicion de hit 15 14 13 \ 12 11 10 9 8
Descripcién del No No No No No Modo (.Zal. Ca!.
fallo usado usado usado usado usado de piezo pendien
alarma te
Valor hex. 0x8000 | 0x4000 | 0x2000 | 0x1000 | 0x0800 | 0x0400 | 0x0200 | 0x0100
Valor decimal 32768 16384 8192 4096 2048 1024 512 256
Prueba Prueba Modo Modo Modo Com- Modo Modo
de SB100 de de fallo de cal. proba- de fun- de
Descripcién del | alarma confi- cién ciona- | puesta
fallo gura- aclstica | miento | en fun-
cién ciona-
miento
Valor hex. 0x0080 0x0040 0x0020 0x0010 0x0008 0x0004 0x0002 0x0001
Valor decimal 128 64 32 16 8 4 2 1
Tabla 13: Modo de estado operativo
LECTURA:

Una solicitud de lectura a este registro devuelve el modo operativo actual del Gassonic Observer-i
representado por el bit habilitado. A continuacion se indican las descripciones de los modos:

e Puesta en funcionamiento: Inicializacion del Gassonic Observer-i durante el ciclo de
encendido.

e Funcionamiento: Modo operativo normal del aparato.

e Comprobacidon acustica: Este bit se ajusta cada vez que tiene lugar una comprobacion
acustica. La solicitud de la comprobacion acustica puede enviarse desde el iman, una
comprobacion acustica temporizada, una solicitud de HART o una solicitud de Modbus.

e Calibracion: Este bit se ajusta cada vez que tiene lugar una calibracion. La solicitud de la
calibracion puede enviarse desde el iman, una comprobacién acustica temporizada, una
solicitud de HART o una solicitud de Modbus.

o Fallo: Este bit se ajusta cada vez que el Gassonic Observer-i presenta un fallo.

e Configuracién: Indica que el usuario ha activado un iman y que se encuentra en el modo de
configuracion.

e Prueba SB100: Indica que alguien ha activado el SB100.

e Prueba de alarma: Indica que alguien ha activado la prueba de alarma. Puede efectuarse a
través de un interruptor remoto, HART o Modbus.

e Calibracion pendiente: El bit de calibracién pendiente se utiliza para indicar un estado
intermedio.
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e Calibracién de piezo: Este bhit no se utiliza durante el funcionamiento normal. Solo se usa
cuando se sustituye la fuente piezo o el micréfono. Se ajusta cuando el técnico calibra la
fuente piezo.

e Alarma: Este bit se utiliza cuando el Gassonic Observer-i detecta un nivel dB superior al nivel
de activacion. Si el Gassonic Observer-i estd enclavado, permanecera en el modo de alarma
hasta que se active el relé de reinicio.

e Mostrar rev.: Este bit se ajusta durante el tiempo que alguien haya activado mostrar rev.
utilizando un interruptor magnético UP y DOWN.

ESCRITURA:

Una escritura en el registro de modo (01) con el ajuste de bit correcto hace que el Gassonic Observer-i
cambie de modo. No todos los modos pueden activarse de esta forma. Si se utiliza un bit incorrecto o
la accién no esta permitida en ese momento, se devuelve una excepcion.

e Prueba de alarma: El bit de alarma es oscilante. La primera escritura ajusta el modo y la
segunda escritura elimina el modo.

e Comprobacién acustica: Este modo efectlia una comprobacién acustica no continua. La
comprobacion acustica no esta permitida si existe una fuga de gas por encima del nivel de
activacién. En su lugar se devuelve una excepcién. En la pantalla se indica "COM".

e Calibracion: Pone el Gassonic Observer-i en el modo de calibracion. La calibracién podra
activarse por el 1701. La calibracién no esta permitida si existe una fuga de gas por encima
del nivel de activacién. En su lugar se devuelve una excepcion.

e Modo operativo: Escribiendo un bit de modo operativo se cancela cualquiera de los modos
anteriores. No se regresa al modo operativo hasta que no sea seguro.

6.7.3. Estado de fallo primario/error 1 (02H)

Una lectura devuelve los errores que se estan produciendo indicados por la posicién del bit. Esta
palabra de estado se usa como la palabra de error de estado primario. Es la Unica que debe leerse
para saber si existen errores.

15 | 14

Posiciéon de bit

de

pantalla
Posicién de bit

Descripcion del | Error de No ABAJO No Memoria | Memoria | Memoria | Memoria
fallo nivel usado | EN REF. | usado de de Hart |de usuario| critica
bajo eventos
Valor hex. 0x8000 | 0x4000 | 0x2000 | 0x1000 | Ox0800 | 0x0400 0x0200 0x0100
Valor decimal | 32768 | 16384 8192 4096 2048 1024 512 256
Cédigo de fallo N/D EEVT EHRT EUSR ECRT

de pantalla

Descripcion del | Tensién | Interrup- | Interrup- | Interrup- | No usado | Compro- | No usado | Linea baja
fallo interna tor tor de tor de bacion de 24V
magné- | reinicio | alarma acustica
tico
Valor hex. 0x0080 | 0x0040 | 0x0020 | 0x0010 | 0x0008 | 0x0004 0x0002 0x0001
Valor decimal 128 64 32 16 8 4 2 1
Cddigo defallo | EINV | EMAG | ERSW | EASW ERAC ERV_

Tabla 14: Estado de fallo/error 1
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Véase en el apartado SALIDA DE ERROR la explicacion de los errores. El bit 13 es un bit especial
para Modbus y HART. Si el Gassonic Observer-i estd en comprobacion acustica, este bit esta ajustado
a “1” si el nivel sonoro acustico es superior al nivel deseado, y esta ajustado a “0” si es inferior al nivel
deseado. Esto permite al sistema reconocer facilmente si existe un problema en la comprobacién
acustica.

El bit 15 esta ajustado a "1" si esta presente cualquiera de los fallos de nivel bajo. Ahora, el sistema
puede profundizar y descubrir la causa de origen. Generalmente, esto no es necesario a nivel de
sistema, sino solo en una estacion de comprobacion.

6.7.4. Estado de fallo/error 2 (O3H)

Un registro con acceso de solo lectura contiene el mapa de bits de cualquier error interno presente. La
siguiente tabla muestra los fallos representados por cada bit en el registro.

Posicion de bit 15 14 13 | 12 11 10 9 8
Descripcién del | palabra | RAMde | RAMde | RAMde | RAM | Flash de | Flash de | Flash de
fallo 3 eventos | HART | sistema | critica | eventos | HART | sistema
Valor hex. 0x8000 | 0x4000 | 0x2000 | 0x1000 | Ox0800 | 0x0400 | 0x0200 | 0x0100
Valor decimal 32768 16384 8192 4096 2048 1024 512 256
Cdédigo de fallo N/D N/D N/D N/D N/D N/D N/D N/D
de pantalla

Posicion de bit
Descripcién del Flash | RAM de | Flash de | Ref.-5V | Ref. +5V | Ref.- | Ref. +12 Ref.

fallo critica CPU CPU 12V \% corriente
Valor hex. 0x0080 | 0x0040 | 0x0020 | 0x0010 | 0x0008 | 0x0004 | 0x0002 | 0x0001
Valor decimal 128 64 32 16 8 4 2 1
Cédigo de fallo N/D N/D N/D N/D N/D N/D N/D N/D
de pantalla

Tabla 15: Estado de fallo/error 2
6.7.5. Tipo de modelo (04H)

Una lectura devuelve el valor decimal que indica el nUmero de modelo. El nimero de modelo del
Gassonic Observer-i es "6000". Aviso: Si esta previsto que un Observer-i mas moderno sustituya al
Gassonic Observer-i, el nimero de modelo sera diferente.

6.7.6. Revision de software superior (05H)

Un registro con acceso de solo lectura contiene el valor alfanumérico de revisién superior (usuario) del
software incluido en el Gassonic Observer-i, indicado con 2 caracteres ASCII (el estado de revision "A"
se indica con un espacio en blanco y la letra A).

6.7.7. Nivel dB (06H)

Un registro con acceso de solo lectura contiene el valor del SPL medido indicado en decibelios.

6.7.8. Sonido maximo  (07H)

Un registro con acceso de solo lectura contiene el nivel sonoro maximo de la comprobacion acustica
indicado en decibelios.
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6.7.9. Temperatura de la unidad (08H)

Un registro con acceso de solo lectura contiene el valor de la temperatura interna de la unidad
indicado en unidades de 0,1°C. Estas funciones se indican en el byte de datos bajo, mientras que el
byte de datos alto no se utiliza.

6.7.10. Pantalla de Modbus (09H, OAH)

09H: Un registro con acceso de solo lectura contiene los dos caracteres ASCII superiores mostrados
en la pantalla del Gassonic Observer-i.

0AH: Un registro con acceso de solo lectura contiene los dos caracteres ASCII inferiores mostrados en
la pantalla del Gassonic Observer-i.

6.7.11. Namero de serie (OBH, OCH)

El nimero de serie es una palabra de 32 bits, aunque el valor solo tiene una longitud de 23 bits. Los
bits superiores son siempre 0. De este modo se mantiene el mismo ndimero de serie que el nimero de
serie de HART. La direccidon 0x16 contiene la parte inferior del nUmero, y la direccion 0X15 la parte
superior.

6.7.12. Nivel de activacion (ODH)

Se trata de un registro de lectura/escritura. Una lectura devuelve el nivel de activacion actual. Puesto
gue el nivel de activacién solo puede incrementarse en pasos de 5, Unicamente estan permitidos
determinados valores.

EXCEPCION: Si se introduce un valor de datos no permitido (debe ser uno de los nimeros de la
tabla), se remite el codigo de excepcion 03 (valor de datos no permitido).

NIV ST N A T Ta L o[ X 44 | 49 |54 |59 |64 |69 | 74|79 |84 89|94 |99 | dB

Tabla 16: Niveles de activaciéon

6.7.13. Retardo de activacion (OEH)

Se trata de un registro de lectura/escritura. Una lectura devuelve el retardo de tiempo actual. El
retardo de tiempo tiene un rango de 0 a 240 segundos. Un 1 representa 1 segundo.

EXCEPCION: Si se introduce un valor de datos no permitido (debe estar comprendido entre 0-240), se
remite el codigo de excepcidon 03 (valor de datos no permitido).

6.7.14. Direccion de Comm 1 (OFH)

Una lectura devuelve la direccion de Comm 1 del Gassonic Observer-i. Una escritura cambia la
direccion a la direccién solicitada. El rango de la direccion es de 1 a 247 (de 01 a F7 hex.). Después
de haber cambiado la direccidn para la unidad esclavo, las comunicaciones Modbus cesaran porque la
direccion se ha cambiado. Por consiguiente, el maestro debera cambiar su direccién de consulta a la
nueva direccion del esclavo con el fin de reiniciar las comunicaciones.

EXCEPCION: Si se introduce un valor de datos no permitido (debe estar comprendido entre 1-
0x00F7), se remite el codigo de excepcion 03 (valor de datos no permitido).

NOTA: La direccion predeterminada es 1.
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6.7.15. Velocidad en baudios de Comm 1 (10H)

Una lectura devuelve la velocidad en baudios de Comm 1 del Gassonic Observer-i. Una escritura
cambia la velocidad en baudios a la velocidad en baudios solicitada. Después de haber cambiado la
velocidad en baudios para la unidad direccionada, las comunicaciones Modbus cesaran porque la
velocidad en baudios se ha cambiado. Por consiguiente, el maestro debera cambiar su velocidad en
baudios a la nueva velocidad en baudios del esclavo con el fin de reiniciar las comunicaciones.

Velocidad en Byte de datos Acceso
baudios bajo
57,6K 06 Lectura/Escritura
38,4K 05 Lectura/Escritura
19,2K 04 Lectura/Escritura
9600 03 Lectura/Escritura
4800 02 Lectura/Escritura
2400 01 Lectura/Escritura

Tabla 17: Velocidad en baudios de Comm 1
Esta funcién se indica en el byte de datos bajo (el byte de datos alto no se utiliza).

EXCEPCION: Si se introduce un valor de datos no permitido que no esté indicado anteriormente, se
remite el codigo de excepcion 03 (valor de datos no permitido).

NOTA: La velocidad en baudios predeterminada es de 19.200.

6.7.16. Formato de datos de Comm 1 (11H)

Una lectura devuelve el formato de datos de Comm 1 del Gassonic Observer-i. Una escritura cambia
el formato de datos al formato de datos solicitado. Después de haber cambiado el formato de datos
para la unidad direccionada, las comunicaciones Modbus pueden cesar o comenzar a generar errores
de comunicacion porque el formato de datos se ha cambiado. Por consiguiente, el maestro debe
cambiar su formato de datos al nuevo formato de datos del esclavo con el fin de reiniciar o permitir
unas comunicaciones correctas.

Datos | Paridad | Parada | Formato Byte de_
datos bajo
8 Ninguno 1 8-N-1 00 Lectura/Escritura
8 Par 1 8-E-1 01 Lectura/Escritura
8 Impar 1 8-0O-1 02 Lectura/Escritura
8 Ninguno 2 8-N-2 03 Lectura/Escritura

Tabla 18: Formato de datos de Comm 1
Esta funcién se indica en el byte de datos bajo, mientras que el byte de datos alto no se utiliza.

EXCEPCION: Si se introduce un valor de datos no permitido que no esté indicado anteriormente, se
remite el codigo de excepcion 03 (valor de datos no permitido).

NOTA: El formato de datos predeterminado es 8-N-1.
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6.7.17. Direccion de Comm 2 (12H)

Una lectura devuelve la direccibn de Comm 2 del Gassonic Observer-i. Una escritura cambia la
direccion a la direccion solicitada. El rango de la direccidn es de 1 a 247 (de 01 a F7 hex.). Después
de haber cambiado la direccién para la unidad esclavo, las comunicaciones Modbus cesaran porque la
direccién se ha cambiado. Por consiguiente, el maestro deberd cambiar su direccion de consulta a la
nueva direccion del esclavo con el fin de reiniciar las comunicaciones.

EXCEPCION: Si se introduce un valor de datos no permitido (debe estar comprendido entre 1-
0x00F7), se remite el codigo de excepcion 03 (valor de datos no permitido).

NOTA: La direccién predeterminada es 2.

6.7.18. Velocidad en baudios de Comm 2 (13H)

Una lectura devuelve la velocidad en baudios de Comm 2 del Gassonic Observer-i. Una escritura
cambia la velocidad en baudios a la velocidad en baudios solicitada. Después de haber cambiado la
velocidad en baudios para la unidad direccionada, las comunicaciones Modbus cesaran porque la
velocidad en baudios se ha cambiado. Por consiguiente, el maestro debera cambiar su velocidad en
baudios a la nueva velocidad en baudios del esclavo con el fin de reiniciar las comunicaciones.

Velocidad en Byte de datos Acceso
baudios bajo
57,6K 06 Lectura/Escritura
38,4K 05 Lectura/Escritura
19,2K 04 Lectura/Escritura
9600 03 Lectura/Escritura
4800 02 Lectura/Escritura
2400 01 Lectura/Escritura

Tabla 19: Velocidad en baudios de Comm 2
Esta funcién se indica en el byte de datos bajo (el byte de datos alto no se utiliza).

EXCEPCION: Si se introduce un valor de datos no permitido que no esté indicado anteriormente, se
remite el codigo de excepcidon 03 (valor de datos no permitido).

NOTA: La velocidad en baudios predeterminada es de 19.200.

6.7.19. Formato de datos de Comm 2 (14H)

Una lectura devuelve el formato de datos de Comm 2 del Gassonic Observer-i. Una escritura cambia
el formato de datos al formato de datos solicitado. Después de haber cambiado el formato de datos
para la unidad direccionada, las comunicaciones Modbus pueden cesar o0 comenzar a generar errores
de comunicacion porque el formato de datos se ha cambiado. Por consiguiente, el maestro debe
cambiar su formato de datos al nuevo formato de datos del esclavo con el fin de reiniciar o permitir
unas comunicaciones correctas.

Byte de

Datos | Paridad | Parada | Formato . Acceso
datos bajo
8 Ninguno 1 8-N-1 00 Lectura/Escritura
8 Par 1 8-E-1 01 Lectura/Escritura
8 Impar 1 8-0O-1 02 Lectura/Escritura
8 Ninguno 2 8-N-2 03 Lectura/Escritura

Tabla 20: Formato de datos de Comm 2
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Esta funcién se indica en el byte de datos bajo, mientras que el byte de datos alto no se utiliza.

EXCEPCION: Si se introduce un valor de datos no permitido que no esté indicado anteriormente, se
remite el codigo de excepcion 03 (valor de datos no permitido).

NOTA: El formato de datos predeterminado es 8-N-1.

6.7.20. Rev. de software inferior (15H)

Un registro con acceso de solo lectura contiene el valor numérico de revision inferior (interna) del
software incluido en el Gassonic Observer-i indicado con 2 caracteres ASCII.

6.7.21. Reinicio de alarma (16H)
Escribiendo un "1" en este registro, el relé de alarma se reinicia.

EXCEPCIONES: Si se introduce un valor de datos no permitido (debe estar comprendido entre 0-1),
se remite el cédigo de excepcién 03 (valor de datos no permitido).

Si el Gassonic Observer-i percibe una fuga de gas superior al nivel de activacién cuando se ha
recibido el comando, se remitira el cddigo de excepcion 06 (dispositivo ocupado).

6.7.22. Modo Sub (17H)

Se trata de un registro de solo lectura. Se utiliza para comunicar al sistema de control el estado del

modo de calibracion.
Modo Sub de calibraciéon | Nimero devuelto

Aplicar 1701 0x0001
Calibracion en curso 0x0002
Ajuste de calibracion 0x0004
Calibracion correcta 0x0008
Error de calibracion 0x0010

Tabla 21: Modo Sub de calibracion

6.7.23. Comprobacién acustica (18H)

Se trata de un registro de solo escritura. Escribiendo un "1" en este registro, la comprobacion acustica
se activa. Se trata de una comprobacion de un solo ciclo. Durante la comprobacion, en la pantalla se
indica "COM". La corriente pasa a 3,0 mA.

EXCEPCIONES: Si se introduce un valor de datos no permitido (debe estar comprendido entre 0-1),
se remite el cadigo de excepcién 03 (valor de datos no permitido).

Si el Gassonic Observer-i percibe una fuga de gas superior al nivel de activacion cuando se ha
recibido el comando, se remitira el cédigo de excepcion 06 (dispositivo ocupado).
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6.7.24. HazardWatch (19H)

HazardWatch indica cuando tiene lugar una calibracién correcta. En el modo HazardWatch, la
corriente pasa a 3,2 mA durante 5 segundos y, seguidamente, a 4,0 mA. En caso de cancelar una
calibracion, la corriente pasaria directamente a 4,0 mA.

Se trata de un registro de lectura/escritura. La lectura remite el estado del HazardWatch. (ON/OFF).
Escribiendo un "1", el HazardWatch se conecta, y con un "0" se deshabilita.

EXCEPCIONES: Si se introduce un valor de datos no permitido (debe estar comprendido entre 0-1),
se remite el cadigo de excepcién 03 (valor de datos no permitido).

6.7.25. Estado de relés (1AH)

El registro de estado de relés es de solo lectura. La posicién del bit muestra qué relé esta activado.

Funcién Valor hex.

Relé de alarma activado 0x0001

Relé de fallo activado 0x0002

LED de 1701 activado 0x0004

Tabla 22: Estado de relés

6.7.26. Enclavamiento de alarma (1BH)

El registro de enclavamiento de alarma es de lectura/escritura. Una lectura informa de si el
enclavamiento de alarma est4 habilitado o no. Una escritura habilita o deshabilita el enclavamiento. 1
corresponde a enclavada y 0 a no enclavada.

EXCEPCIONES: Si se introduce un valor de datos no permitido (debe estar comprendido entre 0-1),
se remite el cédigo de excepcién 03 (valor de datos no permitido). Si el Gassonic Observer-i percibe
una fuga de gas superior al nivel de activacién cuando se ha recibido el comando, se remitira el codigo
de excepcion 06 (dispositivo ocupado).

6.7.27. Relé activado (1CH)

El registro de relé activado es de lectura/escritura. Una lectura informa de si el relé de alarma esta
normalmente activado o no. 1 corresponde a activado, y 0 a desactivado.

EXCEPCIONES: Si se introduce un valor de datos no permitido (debe estar comprendido entre 0-1),
se remite el codigo de excepcién 03 (valor de datos no permitido). Si el Gassonic Observer-i percibe
una fuga de gas superior al nivel de activacién cuando se ha recibido el comando, se remitira el codigo
de excepcion 06 (dispositivo ocupado).

6.7.28. Habilitar HART (1DH)

El registro de habilitar HART es de lectura/escritura. Este comando habilita o deshabilita HART. Un "0"
corresponde a HART deshabilitado. Un "1" corresponde a HART habilitado. Se trata de una opcién
gue debe solicitarse.

EXCEPCIONES: Si se introduce un valor de datos no permitido (debe estar comprendido entre 0-1) o
si no se ha instalado HART, se remite el cédigo de excepcién 03 (valor de datos no permitido).
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6.7.29. Prueba de HART (1EH)

Este comando se utiliza para comprobar la salida de HART. Genera ceros 0 unos constantes en la
salida de HART. Solo esta disponible si se ha adquirido la opcion HART.

EXCEPCIONES: Si se introduce un valor de datos no permitido (debe estar comprendido entre 0-1) o
si no se ha instalado HART, se remite el cédigo de excepcidn 03 (valor de datos no permitido).

Cédigo | Resultados |
0 Normal
1 Unos constantes
2 Ceros constantes

Tabla 23: Cédigos de HART
6.7.30. Cancelar calibraciéon (1FH)

Al escribir en el registro de cancelacion de la calibracién, la calibracién se cancela y el Gassonic
Observer-i pasa a normal.

6.7.31. Numero total no permitido de errores de registro de Comm 1 (20H)

Una lectura indica el nimero total no permitido de errores de registro de Comm 1 de Modbus. El
recuento maximo es de 65535 vy, al alcanzar este nUmero, el contador se pone a cero y comienza a
contar de nuevo.

6.7.32. % de indice de actividad de bus de Comm 1 (21H)

Una lectura indica el indice de actividad de bus de Comm 1 en forma de porcentaje de este nodo
direccionado del esclavo frente a otros nodos direccionados. El rango de este valor se indica en
valores hexadecimales (0-64), que se traducen a valores decimales (0-100%).

6.7.33. Errores de cédigo de funcion de Comm 1 (22H)

Una lectura indica el ndmero de errores de cédigo de funcion de comunicacién acontecidos en el
dispositivo esclavo. El recuento maximo es de 65535 y, al alcanzar este nimero, el contador se pone
a cero y comienza a contar de nuevo.

6.7.34. Errores de direccion de inicio de Comm 1 (23H)

Una lectura indica el nimero de errores de direccion de inicio de Comm 1 acontecidos en el
dispositivo esclavo. El recuento maximo es de 65535 y, al alcanzar este niimero, el contador se pone
a cero y comienza a contar de nuevo.

6.7.35. Errores totales de recepciéon de Comm 1 (24H)

Una lectura indica el nimero total de errores de solo recepcion de Comm 1 de Modbus acontecidos en
el dispositivo esclavo. Se trata de errores de direccidn, funcion, etc. El recuento maximo es de 65535
y, al alcanzar este nimero, el contador se pone a cero y comienza a contar de nuevo.

6.7.36. Errores RXD CRC (25h)

Una lectura indica el numero de errores RXD CRC acontecidos en el dispositivo esclavo. El recuento
maximo es de 65535 vy, al alcanzar este nimero, el contador se pone a cero y comienza a contar de
nuevo.

6.7.37. Errores RXD CRC (26h)
Igual que en 25h.
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6.7.38. Errores de paridad de Comm 1 (27H)

Una lectura indica el nimero de errores de solo paridad de Comm 1 acontecidos en el dispositivo
esclavo. El recuento maximo es de 65535 vy, al alcanzar este nimero, el contador se pone a cero y
comienza a contar de nuevo.

6.7.39. Errores de cadencia de Comm 1 (28H)

Una lectura indica el nimero de errores de cadencia de Comm 1 acontecidos en el dispositivo
esclavo. El recuento maximo es de 65535 vy, al alcanzar este nimero, el contador se pone a cero y
comienza a contar de nuevo.

NOTA: Se produce un error de cadencia cuando el siguiente byte de datos recibido intenta
sobrescribir el byte de datos recibido existente, que no se ha procesado. Como consecuencia, el
siguiente byte de datos recibido se pierde. Esto puede controlarse implementando el ajuste correcto
de tiempo de tratamiento de errores de DCS o PLC (p. €j., ajuste de tiempo de espera de repuesta,
tiempo de retardo y niumero de intentos) y el ajuste correcto de la velocidad en baudios.

6.7.40. Errores de encuadre de Comm 1 (29H)

Una lectura indica el numero de errores de encuadre de Comm 1 acontecidos en el dispositivo
esclavo. El recuento maximo es de 65535 vy, al alcanzar este nimero, el contador se pone a cero y
comienza a contar de nuevo.

6.7.41. Errores totales de recepcién de Comm 1 de UART (2AH)

Una lectura indica el numero total de errores de recepcion de Comm 1 de Modbus acontecidos en el
dispositivo esclavo. El recuento maximo es de 65535 y, al alcanzar este nimero, el contador se pone
a cero y comienza a contar de nuevo. Los errores totales son una acumulacién de errores de
comunicacion individuales, por ejemplo, errores de cadencia, CRC, paridad y encuadre.

6.7.42. Ajustes predeterminados de fabrica (2BH)

Escribiendo un "1" en este registro, se cargan los valores predeterminados de fabrica para los ajustes
de alarma, Modbus y HART.

El registro de los ajustes predeterminados de fabrica es de lectura/escritura. Este comando puede
restablecer todos los ajustes a los valores predeterminados de fabrica escribiendo un "1". Una lectura
remite "1" si el ajuste de fabrica esta ajustado a los valores predeterminados, o "0" si los ajustes
difieren de los valores predeterminados de fabrica.

6.7.43. Borrar errores de Comm 1 (2CH)

Escribiendo un "1" en este registro se borran todos los contadores de errores de comunicacion de
recepcién de UART (encuadre, cadencia, paridad) en el canal 1 serial.

6.7.44. Borrar estados 1 (2D)

Escribiendo un "1" en este registro se borran todos los contadores de error de Modbus (funcién,
direccion de registro de inicio, nimero de registros, CRC) en el canal 1 serial.

6.7.45. Corriente de HART (2E)

Generalmente, en el modo HART, la corriente baja no desciende de 3,5 mA. Con el fin de que la
corriente pueda distinguir entre un fallo y un estado de desconexion, existe un ajuste de HART que
permite que la corriente descienda hasta 1,25 mA. Una lectura remite "1" o0 "0".
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Estado Corriente de HART Escala ampliada de HART Unidades
normal
Funcionamiento De 4a 20 4.8,12,16, 20 mA
Fallo acustico 1* 1,25* mA
Fallo 35 1,25 mA

Tabla 24: Niveles de corriente de HART

EXCEPCIONES: Si se introduce un valor de datos no permitido (debe estar comprendido entre 0-1),
se remite el cédigo de excepcién 03 (valor de datos no permitido)

6.7.46. HART presente (2F)

HART presente es un registro de solo lectura. Un "1" indica que HART esté instalado. Un "0" indica
gue HART no estd instalado.

NOTA: HART puede estar instalado y no habilitado, pero no puede estar habilitado si no esta
instalado.
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6.8. Registro de eventos (30H — 5FH)

El Gassonic Observer-i registra los eventos de alarma, fallo, calibracion y mantenimiento. Cada grupo
de eventos almacena un total de 10 eventos segun el concepto "primero en entrar, primero en salir”.
Para cada evento también se almacena un ndmero identificativo y un sello de tiempo.

6.8.1. Fallos

" Siempre que cambie la palabra de fallo, se registra el tiempo (véase el fallo primario)
" La hora del fallo se memoriza
" Una vez se ha eliminado el fallo, no permanece memorizado y el contador no lo

contabiliza
" Un fallo se registra por cada 30 segundos registrados
6.8.2. Alarma

Se registra el tiempo que el nivel de gas alcanza el nivel de alarma. Cada vez que esto ocurre,
el evento se contabiliza en un contador. El final de evento corresponde al momento en el que
el nivel sonoro desciende un 5% por debajo del nivel de alarma.

6.8.3. Calibracion
Calibraciéon del micréfono

Cuando concluye una calibracion, cada intento de calibracion se contabiliza en un contador. El
namero de identificacién memorizado depende del estado de la finalizacion.

Estado | Nimero de identificacion

Calibracién correcta 4
Ajuste de calibracion 5
Error de calibracion 6

Tabla 25: Contador de calibracion

6.8.4. Mantenimiento

Se memoriza un total de 10 eventos de mantenimiento. El nimero memorizado con el sello de
tiempo indica la fuente del evento de mantenimiento.

Piezo

Cuando se memoriza una calibracién de piezo (siete arriba: accionar siete veces el interruptor
UP), se produce un evento de mantenimiento. El valor memorizado sera 4. Una calibracion de
fabrica de piezo tiene el numero 9.

Prueba de alarma

Cuando se inicia una prueba de alarma, se produce un evento de mantenimiento. El codigo
del evento es 6.

Palabra alta de tiempo de funcionamiento en segundos (0x30)

Ajusta/lee la palabra alta del tiempo de funcionamiento del dispositivo en segundos. Este valor
debe leerse/escribirse antes del byte bajo de tiempo de funcionamiento (registro 0x00B2).

Palabra baja de tiempo de funcionamiento en segundos (0x31)

Ajusta/lee la palabra baja del tiempo de funcionamiento del dispositivo en segundos. Este
valor debe leerse/escribirse después del byte alto de tiempo de funcionamiento (registro
0x00B1).
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Numero de L
Descripcion
elemento
1 Byte alto = afio, byte bajo = mes
2 Byte alto = dia, byte bajo = hora
3 Byte alto = minuto, byte bajo = segundo

Tabla 26: Formato de tiempo de reloj de tiempo real
Reloj de tiempo real, afio, mes (0x32)

Se utiliza para leer/escribir el reloj de tiempo real. El byte alto corresponde al afio menos
2000. El byte bajo es un valor de 1 a 12. Para consultar o ajustar el tiempo real, leer o escribir
primero el afio/mes (0x00B3), a continuacion, el dia/hora (0x00B4) y, por ultimo, los
minutos/segundos (0x00B5).

Reloj de tiempo real, dia, hora (0x33)

Se utiliza para leer/escribir el reloj de tiempo real. El byte alto corresponde al dia del mes de 1
a 31. El byte bajo es la hora de 0 a 23. Para consultar o ajustar el tiempo real, leer o escribir
primero el afio/mes (0x00B3), a continuacion, el dia/hora (0x00B4) y, por ultimo, los
minutos/segundos (0x00B5).

Reloj de tiempo real, minuto, segundo (0x34)

Se utiliza para leer/escribir el reloj de tiempo real. El byte alto son los minutos de 0 a 59. El
byte bajo son los segundos de 0 a 59. Para consultar o ajustar el tiempo real, leer o escribir
primero el afio/mes (0x00B3), a continuacion, el dia/hora (0x00B4) y, por ultimo, los
minutos/segundos (0x00B5).

Indicacion de ciclo de alimentacion (0x35)

Lee si el tiempo del reloj de dia se ha reiniciado después de haber aplicado de nuevo
alimentacion a la unidad. Si se ha reiniciado el tiempo, la indicacion es de 0; en caso contrario,
la indicacion es de 1.

indice de eventos (0x36)

Se utiliza para indicar cual de los eventos memorizados desearia leer el usuario. Existen 5
registros de eventos: Eventos de aviso, eventos de alarma, eventos de fallo, eventos de
calibracion y eventos de mantenimiento. Cada uno de estos registros de evento esta
compuesto por 10 de los eventos mas recientes. El usuario puede leer los registros de cada
uno de ellos ajustando este indice de eventos seguido por una lectura del registro del evento
deseado. El indice de eventos es un numero del O al 9. El O hace referencia al evento mas
reciente, y el 9 al evento menos reciente memorizado en el registro. Para leer, por ejemplo, el
tiempo del evento de aviso mas reciente en el registro de eventos de aviso, ajuste este
registro a 0 y, seguidamente, lea los registros 0xB8 y 0xB9 (para el tiempo de funcionamiento
en segundos) o lea los registros OXBA, 0xBB y OxBC (para el tiempo de reloj).

Reservado (0x37 - 3E)
Tiempo de funcionamiento de alarma en segundos, palabra alta (Ox3F)

Este registro lee la palabra alta del tiempo de funcionamiento en segundos cuando se ha
producido el evento de alarma. Este tiempo se indica en segundos desde el 1 de enero de
2000.
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Tiempo de funcionamiento de alarma en segundos, palabra baja (0x40)

Este registro lee la palabra baja del tiempo de funcionamiento en segundos cuando se ha
producido el evento de alarma. Este tiempo se indica en segundos desde el 1 de enero de
2000.

Tiempo de reloj de alarma: afio, mes (0x41) estructura de alarma alta
Estos registros se describen en la Tabla 27 con el nUmero de elemento 1.

Tiempo de reloj de alarma: dia, hora (0x42) estructura de alarma media
Estos registros se describen en la Tabla 27 con el nUmero de elemento 2.

Tiempo de reloj de alarma: minutos, segundos (0x43) estructura de
alarma baja

Estos registros se describen en la Tabla 27 con el nUmero de elemento 3.
Tipo de deteccion de alarmay db maximos en alarma (0x44)

El byte alto indica el tipo de deteccién en alarma y el byte bajo es un db maximo durante la
alarma.

Deteccién de eventos de alarma Vanr.
hexadecimal
En modo clasico 0x0000
En modo optimizado 0x0001

Repuesto (0x45)

Registro de repuesto.

Contador de eventos totales de alarma (0x46)

Lee el niumero total de eventos de alarma que se han memorizado en la unidad.
Tiempo de funcionamiento de fallo en segundos, palabra alta (0x47)

Este registro lee la palabra alta del tiempo de funcionamiento en segundos cuando se ha
producido el evento de fallo. Este tiempo se indica en segundos desde el 1 de enero de 2000.

Tiempo de funcionamiento de fallo en segundos, palabra baja (0x48)

Este registro lee la palabra baja del tiempo de funcionamiento en segundos cuando se ha
producido el evento de fallo. Este tiempo se indica en segundos desde el 1 de enero de 2000.

Tiempo de reloj de fallo: afio, mes (0x49) estructura de fallo alta

Estos registros se describen en la Tabla 27 con el nUmero de elemento 1.

Tiempo de reloj de fallo: dia, hora (0x4A) estructura de fallo media

Estos registros se describen en la Tabla 27 con el nUmero de elemento 2.

Tiempo de reloj de fallo: minuto, segundos (0x4B) estructura de fallo baja
Estos registros se describen en la Tabla 27 con el nUmero de elemento 3.

Cddigo de fallo (0x4C) causa de fallo

Este registro se describe en la Tabla 27.
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Repuesto (0x4D)

Registro de repuesto.

Contador de eventos totales de fallo (OX4E)

Lee el numero total de eventos de fallo que se han memorizado en la unidad.

Tiempo de funcionamiento de mantenimiento en segundos, palabra alta
(Ox4F)

Este registro lee la palabra alta del tiempo de funcionamiento en segundos cuando se ha
producido el evento de comprobacion de gas. Este tiempo se indica en segundos desde el 1
de enero de 2000.

Tiempo de funcionamiento de mantenimiento en segundos, palabra baja
(0x50)

Este registro lee la palabra baja del tiempo de funcionamiento en segundos cuando se ha
producido el evento de comprobacion de gas. Este tiempo se indica en segundos desde el 1
de enero de 2000.

Tiempo de reloj de mantenimiento: afio, mes (0x51)

Estos registros se describen en la Tabla 27 con el nUmero de elemento 1.
Tiempo de reloj de mantenimiento: dia, hora (0x52)

Estos registros se describen en la Tabla 27 con el nUmero de elemento 2.
Tiempo de reloj de mantenimiento: minuto, segundos (0x53)
Estos registros se describen en la Tabla 27 con el nUmero de elemento 3.
Causa de mantenimiento (0x54)

Existen 3 tipos de eventos de mantenimiento:

1. Comprobacion acustica iniciada por el usuario: cédigo = 9
2. Prueba de alarma: codigo = 8
3. Calibracién de piezo: codigo = 4

Repuesto (0x55)

Registro de repuesto.

Contador de eventos totales de mantenimiento (0x56)

Lee el niumero total de eventos de comprobacion de gas que se han memorizado en la unidad.

Tiempo de funcionamiento de calibracion en segundos, palabra alta
(0x57)

Este registro lee la palabra alta del tiempo de funcionamiento en segundos cuando se ha
producido el evento de calibracién. Este tiempo se indica en segundos desde el 1 de enero de
2000.
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Direccion

(hex)

Tiempo de funcionamiento de calibracién en segundos, palabra baja
(0Ox58)

Este registro lee la palabra baja del tiempo de funcionamiento en segundos cuando se ha
producido el evento de calibracion. Este tiempo se indica en segundos desde el 1 de enero de
2000.

Tiempo de reloj de calibracién: afio, mes (0x59)

Estos registros se describen en la Tabla 27 con el nUmero de elemento 1.
Tiempo de reloj de calibracion: dia, hora (0x5A)

Estos registros se describen en la Tabla 27 con el nUmero de elemento 2.
Tiempo de reloj de calibracion: minuto, segundos (0x5B)

Estos registros se describen en la Tabla 27 con el nUmero de elemento 3.
Codigo de calibracion (0x5C)

Remite 1 para 0 eventos, y 2 para eventos de calibracion.

Repuesto (0x5D)

Registro de repuesto.

Contador de eventos totales de calibracidén (OX5E)

Lee el nimero total de eventos de calibracién que se han memorizado en la unidad.
Borrar todos los eventos (0x5F)

Si se escribe cero (0) en este registro, se borran todos los contadores de eventos.

Ajuste del reloj

Véase la tabla de la pagina siguiente.

Rango de
datos

Parametro ‘ Funcién

Tipo de datos ‘ ‘ Acceso

30 Segundos tiempo | Segundos tiempo | Valor numérico 0-65535 | Temporizador s
alto alto
31 Segundos tiempo | Segundos tiempo | Valor numérico 0—-65535 | Temporizador s
bajo
32 Reloj tiempo real, | Leer/ajustar afio y 2 valores 0-99 afio, Estruc.
afio, mes mes de RTR numeéricos 1-12 mes temporizador
33 Reloj tiempo real, | Leer/ajustar dia 'y 2 valores 1-31 dia,
dia, hora hora de RTR numericos 0-23 hora
34 Reloj tiempo real, Leer/ajustar 2 valores 0-59 Estruc.
minuto, segundo minutos y numéericos minuto, temporizador
segundos de RTR 0-59
segundo
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Direccion

(hex)

Tipo de datos ‘

Rango de
datos

‘ Acceso

Parametro ‘ Funcién

35 Indicacion de Leer indicacion de | Valor numérico 1-sin Indicacién
ciclo de ciclo de reinicio de
alimentacion alimentacion. tiempo; 0 —
con reinicio
de tiempo
36 indice de indice de eventos | Valor numérico 0-9 indice
eventos registrados
37 Aviso Segundos tiempo | Valor numérico 0 — 65535 Aviso
: alto para entradas
Segundos tiempo .
de registro de
alto .
eventos de aviso
38 Segundos tiempo | Segundos tiempo | Valor numérico 0 — 65535 Aviso
bajo bajo para entradas
de registro de
eventos de aviso
39 Estructura Byte alto — afio, Valor numérico 0 — 65535 Aviso
tiempo alto byte bajo — mes
para entradas de
registro de eventos
de aviso
3A Estructura Byte alto — dia, Valor numérico 0 — 65535 Aviso
tiempo medio byte bajo — hora
para entradas de
registro de eventos
de aviso
3B Estructura Byte alto — min, Valor numérico | 0— 65535 Aviso
tiempo bajo byte bajo — s para
entradas de
registro de eventos
de aviso
3C Reservado Reservado Valor numérico 0
3D Reservado Reservado Valor numérico 0
3E Recuento de Recuento de Valor numérico 0 — 65535 Aviso
eventos de aviso | eventos de aviso
3F Alarma segundos | Segundos tiempo | Valor numérico 0 — 65535 Alarma
tiempo alto alto para entradas
de registro de
eventos de alarma
40 Segundos tiempo | Segundos tiempo | Valor numérico 0 — 65535 Alarma
bajo bajo para entradas
de registro de
eventos de alarma
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Direccion

(hex)

Parametro

Tipo de datos ‘

Rango de
datos

Acceso

‘ Funcién

41 Estructura Byte alto — afio, Valor numérico 0 — 65535 Alarma
tiempo alto byte bajo — mes
para entradas de
registro de eventos
de alarma
42 Estructura Byte alto — dia, Valor numérico 0 — 65535 Alarma
tiempo medio byte bajo — hora
para entradas de
registro de eventos
de alarma
43 Estructura Byte alto — min, Valor numérico 0 — 65535 Alarma
tiempo bajo byte bajo — s para
entradas de
registro de eventos
de alarma
44 Tipo de Tipo de detecciéon | Valor numérico 0-65535 Alarma
deteccion de de alarmay db
alarmay db maximos
MAaximos
45 Reservado Reservado Valor numérico 0
46 Recuento de Recuento de Valor numérico 0 — 65535 Alarma
eventos de eventos de alarma
alarma
47 Fallo Segundos tiempo | Valor numérico 0 —-65535 Fallo
: alto para entradas
Segundos tiempo .
alto de registro de
eventos de fallo
48 Segundos tiempo | Segundos tiempo | Valor numérico 0 — 65535 Fallo
bajo bajo para entradas
de registro de
eventos de fallo
49 Estructura Byte alto — afio, Valor numérico | 0-— 65535 Fallo
tiempo alto byte bajo — mes
para entradas de
registro de eventos
de fallo
4A Estructura Byte alto — dia, Valor numérico | 0— 65535 Fallo
tiempo medio byte bajo — hora
para entradas de
registro de eventos
de alarma
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Direccion

Rango de

(hex) Parametro Euncion Tipo de datos Acceso
hex Parametro ‘ Funcién Tipo de datos ‘ datos ‘ Acceso
4B Estructura Byte alto — min, Valor numérico 0 — 65535 Fallo
tiempo bajo byte bajo — s para
entradas de
registro de eventos
de fallo
4C Cadigo de fallo Cadigo de fallo. Valor numérico 0 — 65535 Fallo
Mismo cédigo que
registro 2
4D Reservado Reservado Valor numérico 0
4E Recuento de Recuento de Valor numérico 0 — 65535 Fallo
eventos de fallo eventos de fallo
. Segundos tiempo Mantenimiento
Mantenimiento alto para entradas
4F segundos tiempo bara Valor numérico 0 — 65535
de registro de
alto
eventos
50 Segundos tiempo | Segundos tiempo Valor numérico 0 — 65535 Mantenimiento
bajo bajo para entradas
de registro de
eventos
51 Estructura Byte alto — afio, Valor numérico 0 - 65535 Mantenimiento
tiempo alto byte bajo — mes
para entradas de
registro de eventos
52 Estructura Byte alto — dia, Valor numérico | 0— 65535 Mantenimiento
tiempo medio byte bajo — hora
para entradas de
registro de eventos
53 Estructura Byte alto — min, Valor numérico 0 — 65535 Mantenimiento
tiempo bajo byte bajo — s para
entradas de
registro de eventos
54 Cadigo de Comprobacion de | Valor numérico 0 Mantenimiento
mantenimiento cal.
55 Reservado Reservado Valor numérico 0
56 Recuento de Recuento de Valor numérico 0 — 65535 Mantenimiento
mantenimiento mantenimiento
57 Calibracién Segundos tiempo | Valor numérico 0 — 65535 Calibracion
segundos tiempo | alto para entradas
alto de registro de
eventos
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Direccion

(hex)

Rango de
datos

Parametro ‘ Funcién ‘ Tipo de datos ‘

‘ Acceso

58 Segundos tiempo | Segundos tiempo | Valor numérico 0 — 65535 Calibracion
bajo bajo para entradas
de registro de
eventos
59 Estructura Byte alto — afio, Valor numérico 0 - 65535 Calibracion
tiempo alto byte bajo — mes
para entradas de
registro de eventos
5A Estructura Byte alto — dia, Valor numérico 0 — 65535 Calibracion
tiempo medio byte bajo — hora
para entradas de
registro de eventos
5B Estructura Byte alto — min, Valor numérico 0 — 65535 Calibracion
tiempo bajo byte bajo — s para
entradas de
registro de eventos
5C Cadigo de Cal. Valor numérico 0 Calibracion
calibracién
5D Reservado Reservado Valor numérico 0
5E Recuento Recuento Valor numérico 0 — 65535 Calibracion
de calibracion de calibracion
5F Reinicio de Reinicio de Valor numérico 1 Reinicio
contadores de contadores de
eventos eventos

Tabla 27: Tabla de registros de eventos

6.8.5. Datos de usuario (60H — 6F)

Existe una seccién en la memoria que permite al usuario almacenar informacién. Esto resulta Gtil si se
precisa la ubicacion fisica u otra identificacién del usuario. La Unica restriccion en la informacion es
gue debe ser compatible con Modbus. Solo puede escribirse una palabra por comando. Existe un total
de 16 palabras para el usuario.

6.8.6. % de indice de actividad de bus de Comm 2 (71H)

Una lectura indica el indice de actividad de bus de Comm 2 en forma de porcentaje de este nodo
direccionado del esclavo frente a otros nodos direccionados. El rango de este valor se indica en
valores hexadecimales (0-64), que se traducen a valores decimales (0-100%).

6.8.7. Errores de cddigo de funcion de Comm 2 (72H)

Una lectura indica el nimero de errores de cddigo de funcién de Comm 2 acontecidos en el dispositivo
esclavo. El recuento maximo es de 65535 vy, al alcanzar este nimero, el contador se pone a cero y
comienza a contar de nuevo.
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6.8.8. Errores de direccion de inicio de Comm 2 (73H)

Una lectura indica el nimero de errores de direccion de inicio de Comm 2 acontecidos en el
dispositivo esclavo. El recuento maximo es de 65535 y, al alcanzar este nimero, el contador se pone
a cero y comienza a contar de nuevo.

6.8.9. Errores totales de recepcién de Comm 2 (74H)

Una lectura indica el nimero total de errores de solo recepcion de Comm 2 de Modbus acontecidos en
el dispositivo esclavo. Se trata de errores de direccion, funcion, etc. El recuento maximo es de 65535
y, al alcanzar este nimero, el contador se pone a cero y comienza a contar de nuevo.

6.8.10. Errores RXD CRC alto (75H)

Una lectura indica el numero de errores RXD CRC acontecidos en el dispositivo esclavo. El recuento
maximo es de 65535 y, al alcanzar este nimero, el contador se pone a cero y comienza a contar de
nuevo.

6.8.11. Errores RXD CRC bajo (igual que alto) (76EH)

NOTA: Los errores CRC alto y bajo se indican en la misma palabra. Una lectura bien sea de alto o de
bajo devolvera el mismo recuento.

6.8.12. Errores de paridad de Comm 2 (77H)

Una lectura indica el nimero de errores de indicaciéon de paridad de Comm 2 acontecidos en el
dispositivo esclavo. El recuento maximo es de 65535 y, al alcanzar este nimero, el contador se pone
a cero y comienza a contar de nuevo.

6.8.13. Errores de cadencia de Comm 2 (78H)

Una lectura indica el nUmero de errores de solo cadencia de Comm 2 acontecidos en el dispositivo
esclavo. El recuento maximo es de 65535 vy, al alcanzar este nimero, el contador se pone a cero y
comienza a contar de nuevo.

NOTA: Se produce un error de cadencia cuando el siguiente byte de datos recibido intenta
sobrescribir el byte de datos recibido existente, que no se ha procesado. Como consecuencia, el
siguiente byte de datos recibido se pierde. Esto puede controlarse implementando el ajuste correcto
de tiempo de tratamiento de errores de DCS o PLC (p. €j., ajuste de tiempo de espera de repuesta,
tiempo de retardo y nimero de intentos) y el ajuste correcto de la velocidad en baudios.

6.8.14. Errores de encuadre de Comm 2 (79H)

Una lectura indica el numero de errores de encuadre de Comm 2 acontecidos en el dispositivo
esclavo. El recuento maximo es de 65535 vy, al alcanzar este nimero, el contador se pone a cero y
comienza a contar de nuevo.

6.8.15. Errores totales de recepcién de Comm 2 (7AH)

Una lectura indica el nimero total de errores de solo recepcion de Comm 2 de Modbus acontecidos en
el dispositivo esclavo. El recuento maximo es de 65535 y, al alcanzar este niumero, el contador se
pone a cero y comienza a contar de nuevo.

6.8.16. Error de cal. de Modbus (7BH)

El registro de error de calibracion es de solo lectura. Un "1" indica que se ha producido un error de
calibracion.
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6.8.17. Borrar errores de Comm 2 de UART (7CH)

Escribiendo un 0 en el bit se activa la funcién de borrado de los errores de Comm 2 de UART, que
pone a cero todos los contadores de errores de UART de Modbus. La funcién esta activa
temporalmente y se reiniciara de forma automéatica después de haberse usado.

6.8.18. Borrar errores de Comm 2 de Modbus (7DH)

Escribiendo un 0 en el bit se activa la funcién de borrado de los errores de Comm 2 de Modbus, que
pone a cero todos los contadores de errores de Modbus. La funcién esta activa temporalmente y se
reiniciara de forma automatica después de haberse usado.

6.8.19. Tension de entrada (8DH)

El registro de tension de entrada es de solo lectura. Una lectura devuelve la tensién de entrada. Esto
permite al usuario leer de forma remota la tensién de entrada real a través de Modbus.

6.8.20. Modo de deteccion (D9H)

Escribiendo un 0 la unidad se ajusta a modo clasico, y escribiendo un 1 se ajusta a modo optimizado.

6.8.21. Modo de salida analégica optimizada (DAH)

Escribiendo un 1, la salida analdgica se ajusta al modo SPL independiente (EAOL). Escribiendo un 2,
la salida analégica se ajusta al modo Independiente (EAQ2), y escribiendo un 3, la salida analégica se
ajusta al modo SPL completo (EAQO3).

6.8.22 Ajuste de la frecuencia de corte (E2H)

Escribiendo un 0, la frecuencia de corte se ajusta a baja frecuencia, y escribiendo un 1, la frecuencia
de corte se ajusta a alta frecuencia.
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7.0 Servicio de Atencion al cliente

ESTADOS UNIDOS

Sede corporativa: Teléfono

26776 Simpatica Circle gratuito: +1-800-446-4872

Lake Forest, CA 92630 Teléfono:  +1-949-581-4464

EE.UU. Fax: +1-949-581-1151
Correo

electronico: info@generalmonitors.com

9776 Whithorn Drive Teléfono:  +1-281-855-6000
Houston, TX 77095 Fax: +1-281-855-3290
EE.UU. Correo

electrénico: gmhou@generalmonitors.com

REINO UNIDO
Heather Close
Lyme Green Business Park Teléfono:  +44-1625-619-583
Macclesfield, Cheshire, Fax: +44-1625-619-098
Reino Unido, SK11 OLR Correo
electrénico: info@generalmonitors.co.uk

IRLANDA*

Ballybrit Business Park Teléfono:  +353-91-751175
Galway Fax: +353-91-751317
Republica de Irlanda Correo

electronico: info@gmil.ie

SINGAPUR

No. 2 Kallang Pudding Rd.  Teléfono:  +65-6-748-3488
#09-16 Mactech Building Fax: +65-6-748-1911
Singapur 349307 Correo

electrénico: genmon@gmpacifica.com.sg

ORIENTE MEDIO

P.O. Box 61209 Teléfono: +971-4-8143814
Jebel Ali, Dubai Fax: +971-4-8857587
Emiratos Arabes Unidos Correo

electronico: gmme@generalmonitors.ae
Tabla 28: Ubicaciones de General Monitors

*El Gassonic Observer-i se fabrica en esta ubicacion
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Estados Unidos/

Internacional Teléfono

MSA Corporate Center: gratuito: +1-877-672-3473
1000 Cranberry Teléfono: +1-724-776-8600
Woods Drive Correo

Cranberry Township, electrénico: info@MSAsafety.com
PA 16066 Correo

EE.UU. electronico: msa.international @ MSAsafety.com
EUROPA

Thiemannstrasse-1 Teléfono:  +49-(0)30 68 86-0
12059 Berlin, Alemania Correo

electrénico: info.de@MSAsafety.com

Tabla 29: Servicio de Atencion al cliente de MSA
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8.0 Anexo

8.1. Garantia

General Monitors, empresa de MSA, garantiza que el Gassonic Observer-i permanecera exento de
defectos de materiales y de mano de obra en condiciones de uso y de servicio normales durante un
periodo de dos afios a partir de la fecha de envio.

General Monitors reparard o sustituira, sin cargo alguno, cualquier equipo defectuoso durante el
periodo de garantia. La estipulacion completa de la naturaleza y de la responsabilidad del equipo
defectuoso o dafiado se realizara por personal de General Monitors.

Los equipos defectuosos o dafiados deben enviarse a la planta de General Monitors o al
representante que efectud el envio original. En todos los casos, esta garantia esta limitada al coste del
equipo suministrado por General Monitors. El cliente asumira toda responsabilidad derivada del uso
indebido del presente equipo por parte de sus empleados o de otro personal.

Todas las garantias dependen del uso adecuado en la aplicacién para la que el producto estd
concebido y no cubren productos modificados o reparados sin el consentimiento de General Monitors
0 que hayan sido objeto de una instalacion o una aplicacion negligentes, accidentales o inadecuadas o
en los que las marcas de identificacion originales hayan sido eliminadas o alteradas.

Exceptuando las condiciones de garantia anteriormente especificadas, General Monitors declina toda
responsabilidad relativa a los productos vendidos, incluidas todas las garantias implicitas de
comerciabilidad e idoneidad. Las garantias aqui estipuladas sustituyen a todas las obligaciones o
responsabilidades por parte de General Monitors por dafios, incluidos, que no limitados a dafios
derivados de o en combinacién con el rendimiento del producto.
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8.2.

Especificaciones

Tipo de detector
Ruido de fondo

Detector de fugas de gas (acustico)
por ultrasonidos

Potencia de entrada

15-36 VCC, 250 mA max.
24 VCC, 170 mA nominal

Método de rechazo

Red neuronal artificial (RNA)

Valores nominales de
relés
(opcional)

8 A @ 250 VCA

Método de deteccion
de fugas de gas

Red neuronal artificial (RNA)

Frecuencia de det.

aclstica min. | 12 kHz
(Modo RNA)
Limite de detec0|9n 40 dB (u)
min.
Requisito de presion |, (29 psi)
min.
Precisién | +/-3 dB

Corriente de salida
(absorcién o fuente)

Indicaciones de estado:

0 mA: puesta en funcionamiento,
sin potencia

1 mA: Error test acustico

3 mA: Unidad desactivada

Modo cléasico: 4 — 20 mA

40 — 120 dB (u)

Modo RNA: 4 — 12 mA

40 — 120 dB (u),

16 mA advertencia, 20 mA alarma

Directiva CEM 2004/108/CE EN

Autocomprobacion | Realizada cada 15 minutos CEM/RFI 61000-6-2. EN 61000-6-4
Tiempo de respuesta | <1 s (velocidad del sonido) Comunicacion d|g|t:|eﬂg HART, Modbus

Cobertura del
detector (ref. metano)

Modo optimizado (RNA)

(@ 0,1 kg/s):

Ajuste FQHI: 17 metros (56 ft.)

De ruido de fondo extremadamente alto a
bajo (predeterminado)

Ajuste FQLO: 28 metros (92 ft.)

De ruido de fondo medio a bajo

Modo cléasico

(@ 0,1 kg/s):

Extremadamente alto: 7 metros (23
ft.)

Alto: 12 metros (39 ft.)

Medio: 18 metros (59 ft.)

Bajo: 24 metros (79 ft.)

Requisitos de cables

Longitud méax. del cable entre el
Observer-i y la fuente de
alimentacion @ 24 VCC (20 ohm)
2,08 mm2

(14 AWG) — 1.809 m (5.928 ft)

Rango de temperatura de
funcionamiento

De -40°C a 60°C (de -40°F a
140°F)

Rango de humedad de
funcionamiento

10-95% de humedad relativa, sin
condensacion

Carcasa

Acero inoxidable AISI 316L

Clasificacién de
homologaciones

ATEX/IECEx: Ex d ia 1IB+H2 Gb T6,
Ex tb I1IC T85°C Db

(Ta = de —40°C a +60°C)

CSA: ExdiallB+H2 Gb T6, Ex tb
IIIC T85°C Db

FM/CSA: Clase |, div. 1, 2 grupos B,
C, D; clase I, div. 1, 2 grupos E, F,
G; clase lll, T5

(Ta = de -40°C a +60°C)

Dimensiones

203 x 203 x 201 mm
(7,99 x 7,99 x 7,91 pulg.)

Peso

7,5 kg (16,6 Ibs)

Entradas para
conexiones

¥%“ NPT o M20 x 1,5

Homologaciones

ATEX, CSA, FM, IECEX, CE HART
6.0 registrado, certificacion FM

Orificios de montaje

2 tornillos de montaje — M8 x 19
max.

segln IEC 61508 (SIL 3) Clase de proteccién | IP66/tipo 4X
Unidad de comprobacién y
. calibracion GASSONIC 1701 , ~
Accesorios Garantia | 2 afios

Herramienta de comprobacién
funcional GASSONIC SB100

Controladores del
dispositivo

DDL, DTM disponibles en
generalmonitors.com

Configuracion estandar

OBSERVERI-1-1-1-1-1-1
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8.2.1. Especificaciones eléctricas

Requisitos de cables: Cable apantallado de 3 conductores. Distancia maxima entre el Gassonic
Observer-i y la fuente de alimentacion @ 24 VCC nominal con relé de alarma activado y fuente de
20 mA.

Tensién Normal Alarma maxima

mA mA
15 198 300
20 146 217
24 125 103
25 120 184
30 100 161
35 87 148

Tabla 30: Corriente frente a tensién de entrada

‘ Ohmios por km | Ohmios por 1.000 pies

10 5,27 3,28 1,00
12 3,31 521 1,59
14 2,08 8,29 2,53
16 1,31 13,2 4,01
18 0,823 20,95 6,39
20 0,519 33,31 10,15

Tabla 31: Resistencia del cable de cobre

Basandose en una alimentacion de 24 V y 15 V en el Gassonic Observer-i, a continuacion se indican
los tamafios de cables recomendados.

A P N0,
10 5,27 15000 4573
12 3,31 9434 2880
14 2,08 5928 1809
16 1,31 2347 1136
18 0,823 2347 715
20 0,519 1478 450

Tabla 32: Longitudes del cable de 24 VCC
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Utilice la siguiente formula para calcular el tamafio del cable:
Caida de cable por conductor (tension de entrada en el aparato)/2 = (24 -15)/2 = 4,5 V por conductor

La resistencia maxima es igual a la caida de cable dividida entre la corriente necesaria por la unidad a
la tension de la unidad

R =4,5/0,300 = 15 ohmios por cable

Ohmios por cable divididos entre ohmios de cable por metro = 15/3,28 = 4.573 metros para 10 AWG
5ot ity
200¢

10N

~

resistive joad

s0f ., ,  +HH
40!} |-
30;

20

DC voltage [VDC]

01 02 05 1 2 5 10 20
DC current [A

8.2.2. Homologaciones

CSA/FM: Clase |, div. 1, 2, grupos B, Cy D
Clase Il, div. 1y 2, grupos E, Fy G; clase lll
(Tamb= de -40°C a +60°C) tipo 4X

CSA: Ex dialIB+H, Gb T6; Extb IlIC T85°C Db

ATEX/IECEx: ExdiallB+H, T6 Gb
Ex tb IIIC T85°C Db
(Tamb= de -40°C a +60°C) IP66

Seguridad funcional: Certificacién FM segun IEC 61508, apto para SIL 3
HART registrado

e Homologado por HART Communication Foundation.

e Compatible con comunicador de campo Emerson 375.

e Incluido en la lista de dispositivos de conformidad con Emerson Process
Management

EMI/EMC: EN 61000-6-2, EN 61000-6-4
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8.3. Repuestos y accesorios

Para solicitar repuestos y/o accesorios, pongase en contacto con el representante de Gassonic mas
cercano o directamente con Gassonic e indique la siguiente informacion:

o Referencia del repuesto o accesorio
e Descripcion del repuesto o0 accesorio
e Cantidad del repuesto o accesorio

8.3.1. Esquemas de instalacion
805560: Esquema de cableado

8.3.2. Equipo de calibracion
80510-1: Calibrador portatil 1701

8.3.3. Equipo de prueba
SB100-1-1: Comprobador funcional por ultrasonidos SB100

8.3.4. Repuestos

Descripcioén ‘ Referencia

Tornillo Allen M6x20 928-381
Arandela de bloqueo 928-651
Junta térica 925-5108
Microfono 805773-1
Conjunto de fuente de sonido 805554-3
Barra imantada 80499-1
Soporte de montaje y tornilleria 80601-1
Derivabrisas 80333-1
Soporte del derivabrisas 805708-1
Llave de ratchet de 12 mm (para la instalacion y el
desmontaje del micréfono) it
Tornillo de placa de relés 805541-2
Separador de 10 mm de placa de relés 928-459
Tornillo M4 x 16 mm para montaje de placa de relés 928-393

Tabla 33: Piezas de repuesto
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8.3.5. Sustitucion del microfono

Para sustituir el micréfono, extraiga el derivabrisas de espuma y desatornille el soporte del
derivabrisas. Desatornille el micréfono. Asegurese de que el nuevo micréfono (805773-1) disponga de
dos contactos de resorte. Tenga cuidado de no enroscar excesivamente el microfono al instalarlo.
Debe enroscarse con suavidad. Cologue de nuevo el soporte del derivabrisas y, a continuacion, el
derivabrisas. Doble el derivabrisas hacia atrds y hacia delante varias veces para que quede asentado
en el soporte. Calibre el instrumento conforme al procedimiento de calibracion.

Figura 10: Sustitucién del microfono
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8.3.6. Sustitucion del conjunto de fuente de sonido

Para sustituir el conjunto de fuente de sonido (805554-3), afloje los 2 tornillos M4. Extraiga el conjunto
de fuente de sonido antiguo y deseche la junta tdrica. Cologue la nueva junta torica y acople el
conector de 2 pins en el conjunto de fuente de sonido. Apriete los dos tornillos M4. Realice una
calibraciéon de la fuente de sonido (véase la secciéon 8.4) y una comprobacién acustica forzada,
seccion 4.5.2.

Figura 11: Sustitucién del conjunto de fuente de sonido

8.4. Calibracion de la fuente de sonido

8.4.1. Consideraciones y preparativos

Para realizar una calibracion de la fuente de sonido, la unidad debe estar encendida y el operario debe
tener acceso al detector. Ademads, se necesita una barra imantada para esta operacion.

Al realizar la calibracién de la fuente de sonido, aseglrese de que no haya nada que obstruya la ruta
desde la fuente de sonido hasta el micr6fono. Ademads, asegurese de que el operario no tenga las
manos cerca del detector mientras se esté realizando la calibracién de la fuente de sonido. Se
aconseja quedarse detras de la fuente de sonido mientras se realiza la calibracion.

NOTA: NO realice una calibracion de la fuente de sonido salvo que haya sustituido la fuente de
sonido.
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8.4.2. Calibracion de la fuente de sonido

Accione el interruptor UP (A) 7 veces utilizando la barra imantada (7-UP). En la pantalla de la unidad
aparecera una indicacion de espera "wait" durante varios segundos. Después aparecera una “S” vy,
seguidamente, el nivel en decibelios (dB). Se trata del nivel de salida dB de la fuente de sonido, y el
valor debe estar entre 84 dB y 100 dB.

Al realizar la operacion "7-UP", el nivel de salida se ajustara de forma predeterminada al nivel maximo.
Esto significa que el nivel sonoro mostrado estara a la amplificacion méaxima.

Ahora existen dos escenarios:
1. El nivel sonoro esta entre 80 dB y 110 dB.

Este valor se puede guardar directamente como nivel de referencia de la fuente de sonido. Accione el
interruptor ENTER para guardar el nivel de referencia de la fuente de sonido. En la unidad aparecera
"DONE" durante 3 segundos, lo que indica que el nivel de referencia de la fuente de sonido se ha
ajustado al nivel dB mostrado en la pantalla y, seguidamente, regresa al funcionamiento normal
(véase el diagrama de flujo 1).

NOTA: Si no se acciona ningun interruptor durante un intervalo superior a 1 minuto, la unidad
regresard al funcionamiento normal sin ajustar la referencia nueva.

2. El nivel sonoro es inferior a 74 dB.

Si la lectura de nivel sonoro es inferior a 74 dB y la pantalla parpadea, es necesario sustituir la torre de
fuente de sonido por una torre de fuente de sonido nueva, y es necesario repetir el procedimiento de
calibracidon de la fuente de sonido.
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Documentacion complementaria
Consideraciones sobre eliminacién del

producto

Este producto puede contener sustancias peligrosas o toxicas.

En los Estados miembros de la UE este aparato se debe eliminar de acuerdo a la normativa de Residuos de

aparatos eléctricos y electronicos (WEEE). Para obtener mas informacion sobre la eliminacion de acuerdo a

la normativa de Residuos de aparatos eléctricos y electrénicos (WEEE) de los productos de Gassonic, visite
www.generalmonitors.com/fags

En los todos los demas paises o estados: deseche este aparato de acuerdo con la normativa de control
ambiental federal, estatal y local existente.

95



